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Perfil de Producto

Este capitulo describe las
caracteristicas del Inspire 1, le
ensefa a montar la aeronave y
los componentes y del control
remoto

© 2014 DJI. ANl Rights Peserved. 8§
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Perfil de Producto

Introduccion

El Inspire 1 es el nuevo cuadricoptero de la marca, capaz de grabar video a 4K y transmitir una
sefial de video HD (hasta a 2km) a multiples dispositivos. Equipado con un mecanismo de
aterrizaje retractil, puede capturar una vista de 360 grados sin obsticulos desde su camara. La
camara integrada tiene un gimbal incorporado para maximizar la estabilidad y la eficiencia de peso al

mismo tiempo que minimiza el espacio. Cuando no hay sefal GPS

Caracteristicas Destacadas
Camara y Gimbal: grabacion de video de hasta 4K y capturas de imagenes de 12 megapixeles.
Dispone de un espacio reservado para soportes de filtros ND para un mejor control de la exposicion.

El nuevo soporte de liberacion rapida le permite quitar la camara con facilidad.

Enlace de Video HD: baja latencia, enlace HD impulsado por una version m
ejorada del sistema Lightbridge de DJI. También ofrece el modo de controles duales.

Mecanismo de aterrizaje: mecanismo de aterrizaje retracti que permite obtener una vista panordmica sin
obstaculos de la camara.

Bateria de Vuelo Inteligente DJI: la Bateria de Vuelo Inteligente DJI de 4500 mAh utiliza nuevas
celulas de bateria y un sistema de administracion de batera.

Controlador de Vuelo: el sistema de control de wvuelo de nueva generacion ofrece una experiencia
de wuelo més segura. Un nuevo registto de wuelo almacena la informacion de wuelo de cada
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Montar la Aeronave

Desbloquear Modo Viaje
La aeronave esta en Modo Viaje durante el envio. Siga estos pasos para cambiarlo a Modo
Aterrizaje antes de su primer vuelo:

1. Cologue la Bateria de Vuelo Inteligente en el compartimiento para la bateria.

2. Encienda el Control Remoto y la Bateria de Vuelo Inteligente.

3. Mueva la palanca del Interruptor de Transformacion armiba y abajo al menos 4 veces,

4 Apague la aeronave

]
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Modo Viaje Palancax4 Modo Aterrizaje

/N +la bateria debe estar completamente cargada antes de utiizarla por primera vez. Consulte
"Cargar la Bateria de Vuelo Inteligente” (P21) para mas informacion.
"Si ha comprado la version control remoto dual, debe utilizar el control remoto Master para
desactivar el Modo Viaje. Consulte "Configurar Controles Remotos Duales” (P29) para més
informacion acerca del control remoto Master.

Instalar el Gimbal y la Camara

1. Quitar la Tapa del Gimbal.

2. Gire el Blogueo del Gimbal hacia la posicion desbloqueado (hacia la derecha cuando esté de cara a
la nariz de la aeronave).

3. Inserte el gimbal alineandolo con la marca blanca del Gimbal.
4. Gire el Bloqueo del Gimbal de nuevo hacia la posicion de bloqueo.

1  Tepa del Gimbal R

Bloqueo ded Gimbad

Lugar de Montaje

Coneclor Girmibal

& Aseglrese de que la tarjeta Micro-SD esta insertada en la camara comectamente.

opnpold 8p |ylad
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Poner las Hélices
Ponga las hélices con la tuerca negra en los motores con un punto negro y girelas en sentido

antihoraric para asegurarse. Ponga las hélices con la tuerca gns en los motores con un punto gris

y girelas en sentido horario para asegurarse.
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[!'3 Coloque todas las heélices en los motores comectos y ajlistelas con la mano para comprobar la

seguridad antes del vuelo.

Preparar el Control Remoto
Incline el Soporte del Dispositivo Movil hasta la posicion deseada y luego ajuste la antena como se muestra.
1. Presione el boton en el lateral del Soporte del Dispositivo Movil para liberar la abrazadera, ajlstela
para que encaje y luego cologue el dispositivo mévil.
2. Conecte su dispositivo mévil al control remoto con un cable USB.

3, Conecte un extremo del cable a su dispositivo mdvil, y el otro extremo al puerto USB de la parte
trasera del control remoto.
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[6] LEDs de Nivel de Bateria
Muestra el nivel de bateria actual.
[7] LED de Estado
Muestra el estado de alimentacion.

[8] Botdn de Encendido

Se utiliza para encender o apagar el control remoto.
[9] LED RTH

El LED circular cerca del boton RTH muestra

el estado del RTH.

[10] Dial de Ajustes de Camara
Gire el dial para configurar los ajustes de
cuando el

la camara. Solo funciona

control remoto estd conectado a un
dispositivo movil que estd utilizando la app

DJI Pilot.
[11] Botén de Reproduccidn
Reproduce las imagenes o videos grabados.
[12] Botdén Obturador
Presionelo para sacar una foto. Si estd en
el modo rafaga, se realizarda el nimero de
capturas establecido con un Unico disparo.
[13] Interruptor Modo Vuelo
Se utliza para cambiar de modo (P, A, o
F).
[14] Botdn Grabacidon de Video
Presionelo para empezar a grabar un video.
Vuelva a presionarlo para parar de grabar.
[15] Dial Gimbal

Controla la inclinacion del gimbal.

[16] Puerto Micro USB
Conecte  un HD  compatible a
este puerto para obtener una vista previa

de video en directo de lo que
HD camara
Ey
el oo

10

[18] Puerto CAN Bus
Reservado para uso futuro.

[19] Puerto USB
Conéctelo a un dispositivo movil para
acceder a todos los controles y
caracteristicas de la app DJI Pilot

[20] Médulo GPS
Se usa para determinar con precision la
localizacion del control remoto.
[21] Botdn Trasero lzquierdo
Boton personalizable en la app DJI Pilot.
[22] Puerto de Alimentacion
Conéctelo a una fuente de alimentacion para

cargar la bateria intema del control remoato.

[23] Botdn Trasero Derecho



Aeronave

Este capitulo describe las
caracteristicas del Controlador
de

Vuelo, el Vision Positioning System

© 2014 DJI. All Rights Reserved. "
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Descripcion Indicador Estado Aeronave

Normal

R G Y e Parpadeo Rojo, Verde y Amarillo

Encendido y autocomprobacion
alternados

G Y --Pampadeo Verde y Amarillo altenado  Aeronave calentandose

G +--+--Parpadec Lento Verde Vuelo Seguro (modo P con GPS y Vision

G X2 Doble Parpadeo Verde Vuelo Seguro (modo P con Vision Posiioning pero sin
Y/ -+ Parpadeo Lento Amarillo Vuelo Seguro (modo A pero sin GPS ni Vision
Alerta

Yo Parpadec Rapido Amarillo Sefial del Control Remoto perdida

R +--+-- Parpadeo Lento Rojo Alerta de Bateria Baja

R - Parpadeo Répido Rojo Alerta de Bateria Baja Critica

R :-----Parpadeo Rojo Alternado Error IMU

R'— Rojo Error Critico

RY ++::Parpadeo Rojo y Amarillo Alternado  Se requiere Calibracion de la Brijula

Vuelta a Casa (RTH)

La Vuelta a Casa (RTH) lleva a la aercnave de vuelta al dlfimo Punto de Regreso grabado.
Hay tres casos gue accionardn el procedimiento RTH; son el RTH Inteligente, Bateria Baja RTH
y RTH A Prueba de Fallos.
GPS Descripcion
El Punto de Regreso es la localizacion en la que su aeronave despega cuando
la sefial GPS es fuere. Puede ver la intensidad de la sefial GPS en el icono

:unto de alﬂ ithps (). Si estd utlizando la opcidn de Punto de Regreso

reso

g Dindmico, el Punto de Regreso se actualizard a su posicion actual a
medida que se vaya moviendo y cuando el Indicador de Estado de

RTH Inteligente

Utilice el botdn RTH del control remoto (consulte "Botén RTH" en P28 para més informacion) o el
botén RTH de la app DJI Pilot cuando el GPS esté disponible para activar el RTH Inteligente.
Cuando la aeronave vuelva al Ultimo Punto de Regreso grabado, podra controlar la orientacion de
la aeronave para evitar colisiones durante el RTH Inteligente. Presione el botén RTH Inteligente una

sola vez para empezar el proceso, presione el boton RTH Inteligente de nuevo para salir del

areuolaYy
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Bateria Baja RTH

El nivel de bateria baja a prueba de fallos se acciona cuando la Batera de Vuelo Inteligente de DJI
se agota hasta tal punto que puede afectar al regreso seguro de la aeronave. Se aconseja a los

usuarios volver a casa o aterizar la aeronave de inmediato cuando se muestre esta alenta. La app

DJI Pilot

recomendara al usuario hacer regresar la aeronave al Punto de Regreso cuando se active

la alerta de bateria baja. Si no se toman medidas, la aeronave volverda automaticamente al Punto de

Regreso. El

usuario puede cancelar el RTH presionando una vez el boton RTH. Los umbrales de

estas alertas son determinados automaticamente baséndose en la altitud actual de la aeronave y la

distancia al Punto de Regreso.

La aeronave aterrizard automaticamente si el nivel actual de bateria sdlo llega para aterrizar la aeronave
en el suelo desde la altitud actual. El usuario puede utilizar el control remoto para controlar la

orientacién de la aeronave durante el oroceso de aterrizaie.

Alerta de nivel critico de

bateria baja (Rojo)
Alerta Nivel de
5 Observacion
Bateria
. Nivel de bateria

Alerta "'Yel bajo. Por favor

g:, bateria aterrice la
13 aeronave.

Alerta nivel La aeronave
critico de debe aterrizar
bateria baja de inmediato.

; Tiempo de wvuelo
Tiempo de esfimado
vugla restante ool nival
estimado

de bateria actual.

Nivel de baleria
suficiente

jera de nivel

bateria baja

para volver a casa
Indicador de nivel de
Indicador "
Estado App DJI Pilot

El indicador de
estado de la

aeronave parpadea

lentamente en
RCJO.

El indicador de
eslado de la

aeronave parpadea

rapidamente
ROJO.

N/A

Tiempo de vuelo restante

|
(1229

Pulse "Ir a casa” para que la
aeronave vuelva al Punto de

Regreso y aterice

automaticamente, o "Cancelar”
para volver al vuelo nomal. Si
no se toman medidas, la

aeronave volvera

automaticamente a casa
después de 10 segundos.
Sonara una alama en el

La pantalia de la app DJI Pilot
parpadeara en rojo y la aemonave
empezara a descender. Sonara
una alama en el control remoto.

N/A

Instrucciones de
Vuelo

Vuele la aeronave
de regreso y
aterrice tan pronto
como le sea
posible, luego
detenga los
motores y cambie
la bateria.

La aeronave
empezara a
descender y
aterrizara
autométicamente.

N/ A
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-f}: * Cuando se active la aleta de nivel de bateria critico y la aeronave descienda para aterrizar
automaticamente, debe empujar el acelerador hacia amiba para mantener la aeronave a flote y dirigira
hacia un lugar mas apropiado para aterrizar.

" Las zonas de colores y los marcadeores del indicador de nivel de bateria reflejan el tiempo de vuelo
restante estimado y se ajustan automaticamente, de acuerdo con el estado actual de la aeronave.

RTH A Prueba de Fallos

El RTH A Prueba de Fallos se activa autométicamente si se pierde la sefial del control
remoto  (incluyendo la sefal de retransmision de video) durante mas de 3 segundos siempre que
el Punto de Regreso se haya grabado con éxito y la brijula funcione con normalidad. Si vuelve
a encontrarse la  sefial del control remoto el proceso de Vuelta a Casa serd interrumpido y el
usuario podra retomar el control de la aeronave.

— Esquema A Prueba de Fallos

1 Grabar Punto de Regreso 2 Confirmar Punto de Regreso 3 Sefial Control Remoto Perdida
- &
Sd w’ il W
3, 'r'%-'- o) . 5 ®
Parpadeo Verde Parpadeo Verde Parmpadeoc Rapido Amarillo
4 Sefial Perdida durante 3s 5 Ir a Casa (pueden ser 6 Aterrizar después de Flotar 15s
N 20m) ‘w H‘i‘_f’i
. .. < [ hevacio 20m =
& e & St e ,5"” & e
Répido Parpadeo Amarillo Répido Parpadeo Amarillo Répido Parpadeo Amarillo

& La aeronave no puede evitar obstaculos durante el RTH A Prueba de Fallos, por lo que es
importante establecer una altitud razonable A Prueba de Fallos antes de cada vuelo. Ejecute
la app DJI Pilot, vaya a la pagina “Camara” y seleccione “MODO” para establecer una
altitud de seguridad.

Punto de Regreso Dinamico

El punto de regreso dinamico es Otil en situaciones en las que estd en movimiento y requiere un
punto de regreso distinto al punto de despegue. El modulo GPS estd situado en la posicion que se
muestra en la figura de abajo:

Aseglrese de que el espacio por encima del mddulo GPS no estd obstruido cuando use el
Punto de Regreso Dindmico.

aneuolay
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Aviso de Temperatura Baja:

1. La capacidad de la bateria se reduce significaivamente al volar en ambientes con bajas temperaturas (< 0°C).

2. No se recomienda ufilizar la bateria en ambientes con temperaturas extremadamente bajas (< -10°C). EI
voltaje de la bateria deberia llegar al nivel apropiado al usarla en un ambiente en el que el rango de
temperatura esté  entre -10°C y 59C.

3. Pare de volar cuando la app DJI Pilot muestre "Aleta de Nivel de Bateria Baja" en un ambiente con bajas
temperaturas.
4. Cologue la bateria en un lugar cemado para que se caliente antes de utiizarla en un ambiente de bajas temperaturas.

& En ambientes frios, inserte la bateria en el compartimiento de la bateria v deje que

la aeronave se caliente durante aproximadamente 1-2 minutos antes de despeaar.

Comprobar nivel de bateria

Los Indicadores de Nivel de Bateria muestran cuanta energia le queda a la bateria. Cuando la
bateria esté apagada, presione el Botén de Encendido una vez. Los Indicadores de Nivel de
Bateria se encenderan para mostrar el nivel actual de bateria. Lea abajo para mas detalles.

Los Indicadores de Nivel de Bateria también mostraran el nivel actual de bateria
durante la carga v descarga. Los indicadores se indican a continuacion.
=¢: LED encendido. =X: LED parpadeando.
=%: LED apagado.

Nivel Bateria
LED1 LED2 Nivel Bateria

87.5%~100%

A
m
8

75%~B7.5%
62.5%~75%
50%~62.5%
37.5%~50%
25%~37.5%
12.5%~25%

0%~12.5%

AAAAAAA:;&:—AE

AAANAAAAA
AN AAN AANNAR A

ANAAAAA
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Indicadores de Nivel de Bateria durante la Carga

LED1 LED2 LED3 LED4 Nivel de Bateria
= < < =< 0%~25%
= =< < < 25%~50%
=< =< = =< 50%~75%
= =< = = 75%~100%
<% = = =< Carga Completa

Cargar la Pantalla LED de Proteccién
La tabla de debajo muestra los mecanismos de proteccion de la bateria y los patrones de LEDs

comespondientes.

Indicadores de Nivel de Bateria durante la Carga
LED1 | LED2 | LED3 | LED4 | Patron de Parpadeo Elementode Protecciondela
LED2 parpadea 2 veces por segundo | goprelntensidad detectada

LEDZ2 parpadea 3 veces por segundo | CorpCircuito detectado
LED3 parpadea 2 veces por segundo | SobreCarga detectada

LED3 parpadea 3 veces por segundo | gobreTension cargador detectada

A GAGAA A
A B A TR A

LED4 parpadea 2 veces por segundo || g temperatura de la estancia
no es adecuada para la carga

A AANANA
A A AAKK

=

Después de resolver cualquiera de las incidencias mencionadas arriba, presione el boton para apagar el
Indicador de Nivel de Bateria. Desenchufe la Bateria de Vuelo Inteligente del cargador y wuelva a
conectarla para confinuar con la carga. Tenga en cuenta que no es necesario desenchufar y enchufar

<X | =X° |LED4 paadea 3 veces por segundo La temperatura de la estancia

el cargador en el caso de un emor de temperatura de la estancia, el cargador continuard la

carga cuando la temperatura baje hasta entrar en un rango normal.

/N DIl o se hace responsable del dafio causado por cargadores de terceros.

-;@:- Como descargar su Bateria de Vuelo Inteligente:
Lento: Coloque la Bateria de Vuelo Intelig en el Compartimi de la Bateria del Inspire 1 y

enciéndala. Déjela encendida hasta que le quede menos del 8% de energia o hasta que la

bateria no pueda volver a encenderse. Ejecute la app DJI Pilot para comprobar el nivel de
bateria.

Rapido: Vuele el Inspire 1 en el exterior hasta que le quede menos del 8% de energia, o
hasta que la bateria no pueda volver a encenderse.

22
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Boldn de Encendido

Controlar la Camara

Capture videos o imagenes y configure los ajustes de la camara con el Boton Obturador, el Dial
de Ajustes de Camara, el Boton de Reproduccion y el Boton de Grabacion de Video del control

[1] Dial Ajustes de Camara

Cargador

Toma de

Corriente

Gire el dial para configurar rédpidamente ajustes de la camara como ISO, velocidad de captura y
abertura sin soltar el control remoto. Mueva el botdn dial hacia izquierda o derecha para wver

las imagenes o videos en el modo reproduccion.

[2] Botdn Reproduccion

Presidnelo para ver imagenes o videos gue haya capturado.

[3] Botén Obturador

Presidnelo para hacer una folo. Si estd activado el modo réfaga, se realizardn miltiples

fotos presionando el botén una sola vez.

[4] Botén Grabaci6n

Presionelo una vez para empezar a grabar un video, vuelva a presionarlo para detener la grabacion.

Controlar la Aeronave

Esta seccion explica como utilizar las distintas caracteristicas del control remoto. El Control Remoto esta

establecido por defecto en el Modo 2.

25
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Punto medio/neutral del stick: los sticks de control del Control Remoto estan en la parte
central. Mover el Stick: el stick de control se aleja de la posicion central.

Control
Aeronave -
bl o( indicadireccion | Observaciones
maorral
Mover el stick izguierdo amiba y abajo cambia la
elevacion de la aeronave. Empuje el stick arriba
— para ascender y abajo para descender. Empuje el
4 ~ stick de aceleracion para despegar. Cuando
fanl) ambos sticks estan centrados, el Inspire 1 se
h E@ mantiene en el sitio (flota).

Cuanto mas aleje el stick de su posicion central,

mas rapido cambiard la elevacion el Inspire 1.

Mover el stick zquierdo a izquierda o derecha controla
la rotacion de la aeronave.

Empuje el stick izquierdo para girar la aeronave en
sentido antihorario, y hacia la derecha para girarla

en sentido horario. Si el stick estd centrado, el
Inspire 1 seguira apuntando a la direccion actual.
Cuanto mas aleje el stick de la posicion central, mas

Mover el stick derecho ariba y abajo cambia la
inclinacién hacia delante y hacia atrds de la
aeronave.

Empuje el stick armba para volar hacia delante y
hacia abajo para volar hacia atras. El Inspire 1 se
mantendrd en el sitio si el stick estd centrado.

Mover el stick derecho a izquierda y derecha cambia la
inclinacion lateral de la aeronave.

Empuje a la izquierda para volar hacia la izquierda, y a la
derecha para volar hacia la derecha. El Inspire 1 se
mantendrd en el sitio si el sick estd en el centro.

Empuje el stick lejos de la posicion central para un mayor

Dial Gimbal: gire el dial a la derecha y la
camara se moverda para apuntar hacia armriba.
Gire el dial a la izguierda y la cadmara se
moverd para apuntar hacia abajo. La camara
no se movera si el dial se mantiene estatico.

26
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Interruptor Modo de Vuelo
Mueva el interruptor para seleccionar el modo de
vuelo deseado. Puede elegir entre modo P,

modo F y modo A. F
Dibujo Modo Vuelo
Fa> modo F A
Ads modo A
P b modo P P

Modo P (Posicionamiento) : el modo P funciona mejor cuando la sehal GPS es intensa. Hay
estados diferentes de modo P, que serdn seleccionados automaticamente por el  Inspire
dependiendo de la intensidad de la sefial GPS y de los sensores del Vision Positioning:

P-GPS: GPS vy Vision Positioning estan disponibles y la aeronave usa el GPS ara

posicionarse. P-OPTI: Vision Positioning estd disponible pero la sefial del GPS no. La

aeronave sélo utilizard el Vision Positioning para flotar.

P-ATTI: Ni el GPS ni el Vision Positioning estan disponibles, la aeronave usa solo su barometro

para posicionarse, asi que solo se controla la altitud.
Modo A (Altitud): no utliza GPS ni Sistema Vision Positioning para la estabilizacion. La aeronave sdlo
usa su barémetro para estabilizarse. La aeronave puede volver al punto de origen autométicamente si
se pierde la sefial del Control Remoto y el Punto de Regreso ha sido grabado con éxito.
ModoF (F ncién) IC tHdH Oi t & Ithi t (lOC) fi t d P

Interruptor Transformacion / Boton RTH

La combinacion del Interruptor de Transformacion y el Boton RTH sirve para dos funciones. Ponga el
interruptor  hacia arba o hacia abajo para elevar o bajar el mecanismo de atemizaje. O pulse el
botén  para activar el procedimiento de Vuelta a Casa (RTH).

Interruptor de Transformacion Este intenuplor tiene dos posiciones. El efecto
producido al cambiar 8 una de esigs_posici

Abajo

1. Arriba: Sube el mecanismo de atemizaje a su posicion mas

3
1

27
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2. Abajo: El mecanismo de atemizaje descenderd hasta su posicion mas baja para

& No suba el mecanismo de aterizaje cuando la aeronave esté en el suelo. Aseglrese

de aque el mecanismo de aterizaie estd bajado antes de aterizar.

Botén RTH
Presione y mantenga apretado este boton para empezar el procedimiento de Vuelta a Casa (RTH). El

LED situado cerca del Boton RTH parpadeard en blanco para indicar que la aeronave estd entrando en
el modo RTH. La aeronave volvera al Ultimo Punto de Regreso grabado. Presione de nuevo el boton
para cancelar el procedimiento RTH y retomar el control de la aeronave

tb; ﬂ';:.;;._r ] I@)

Conectar el Dispositivo Movil

Incline el Soporte para Dispositivo Movil hasta obtener la posicion deseada. Presione el botén del lateral del
Soporte para Dispositivo Mavil para soltar la abrazadera, luego coloque su dispositivo mdvil en la
abrazadera. Ajuste la abrazadera para asegurar su disposivo movil. Luego conecte su dispositivo movil al
control remoto con un cable USB. Conecte un extremo del cable a su dispositivo movil y el oo extremo
al puerto USBE situado en la pare trasera del control remoto.

28
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Rango de Transmisién Optimo
La sefial de transmision entre la aeronave y el control remoto es mejor cuando esta dentro
del rango que se muestra en la imagen de abajo:

1l K
Rango de Transmisién Optimo W

Fuerte Debil

Aseglrese de que la aeronave vuele dentro del rango de transmisién optimo. Ajuste la distancia
v la posicién entre el piloto v la aeronave para alcanzar un rendimiento optimo de la

Modo Controles Remoto Duales

En el modo Control Remoto Dual se puede conectar mas de un control remoto a la misma

aeronave. En el modo Controles Duales. el piloto con el control remoto "Master” controla la
aeronave, mientras que el remoto "Slave controla el  movimiento del gimbal y

control funcionamiento de la camara,
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A Use el dial del gimbal en el control remoto para controlar el grado de inclinacion de la camara en
el modo de un solo control remoto, de todas formas, no puede controlar el movimiento panoramico
de la

Configurar el Modo Controles Remoto Duales

El modo Controles Remoto Duales estd desactivado por defecto. Los usuarios deben activar esta

caracteristica con el control remoto “"Master” a través de la app DJI Pilot. Siga los pasos

siguientes para activar el modo:

Control Remoto "Master":

1 Conecte el control remoto a su dispositivo movil v ejecute la app DJI Pilot

2. Vaya a la pagina de la Camara y @ il para entrar en la ventana de ajustes del control

3. Pulse "Seleccionar Estado RC" para activar el modo Master y

4. Seleccione "Master” en la seccién "Seleccionar Estado RC" para establecer el control remoto como el
control remoto

Ajustes Control RC >]

Mastery Slave

B 1
Seleccionar Estado RC [ OFF Slave |
NombreRC |  Ti22s4 | Contrasefia Conexion | 1234
Lista RC Slave

5. Introduzca la contrasefia de conexion para el control remoto "Slave”.

Control Remoto "Slave™:

1. Pulse "Buscar un Control Master” para buscar el control remoto

Ajustes Control RC > ]

Mastery Slave

Seleccionar Estado RC OFF Slave

Nombre RC 588642 |

Saolicitar Control

Buscar un Control Master

Lista RC Master
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4. El control remoto estd listo para vincular. El Indicador de Estado del Control Remoto parpadea
en azul y emite un "beep”.

Ajustes Control RC

Calibracién Control Remoto >
Modo Stick >
El m fo slick por defecio es ' contrel di v,

tiempo restante 51 segundos ol
No losambie & menas gue surong

s

PET—
c1 Inclinacion /i cion  Gimbal
Cancelar
- :___/ =,
!lilr nﬂ'i Puede personalizar los botones C1 y C2 siuados en
=) o
' o < la parte trasera del control remoto.

Vincular Control Remoto

5. Localice el boton de Vinculacion en la parte delantera de la aeronave, como se muestra en el
dibujo
de abajo. Presione el boton de Vinculacion para empezar la vinculacion. El Indicador de Estado del

[N\ » El control remoto no puede vincularse a la aeronave si estd establecido como “Slave”.
Ademas, el contol remoto "Slave” no puede controlar la orientacion de la aeronave.
Reinicialice el control remoto como “"Master” en la app DJI Pilot si desea vincular el control

. remoto a la aeronave.

El control remoto se desconectard de la aeronave vinculada si un nuevo control remoto es

Version Cumplimiento Control Remoto
El control remoto cumple los requisitos de CE y FCC.
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Gimbal vy Camara

Este capitulo ofrece especificaciones

técnicas de la cadmara y explica el
modo de funcionamiento del gimbal.
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Camara y Gimbal

Perfil Camara

La cédmara integrada admite caplura de video 4K hasta 4096x2160p24 y caplura de imagenes de 12MP
utizando el sensor CMOS de 1/2.3 pulgadas. Puede exportar videos en formato MOV o MP4
para editados. Los modos de captura de imagen disponibles incluyen rafaga, continuo, y modo
temporizador. También se admite una vista previa en directo de lo que la camara ve antes de que
caplure los videos e imagenes a través de la App DJI Pilot.

Ranura para la Tarjeta Micro-SD de la CAmara

Para almacenar sus fotos y videos, introduzca la tarjeta micro-SD en la ranura que se muestra abajo
antes de encender el Inspire 1. El Inspire 1 viene con una tarjeta micro-SD de 4GB y admite tarjetas
micro-SD  de hasta 64GB. Se recomienda usar una tarjeta micro-SD tipo UHS-1, ya que la rapidez de
lectura y escritura de la que disponen estas tarjetas le permiten almacenar archivos de video de alta

resolucién.

@ No quite la tarjeta micro-SD del Inspire 1 cuando esté encendido.

Puerto de Datos de la Camara
Encienda el Inspire 1 y luego conecte un cable USB al Puerto de Datos de la Céamara
para descargar fotos o videos de la camara al ordenador.

T
.-.-.)',-;

e

- o
i

A\ Encienda la aeronave antes de intentar descargar los archivos.
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Funcionamiento de la Camara
Use el Obturador y el boton de Grabacion del control remoto para capturar las imagenes o videos a
través de la app DJI Pilot. Para mas informacion sobre como usar estos botones, consulte "Controlar

la Camara" P25.

Filtro ND

Acople un filtro ND a la parte frontal de la cAmara para reducir la sobreexposicion y el efecto "jello”.
Gimbal

Perfil Gimbal

El Gimbal de 3 ejes ofrece una plataforma estable para la cadmara integrada, permitiéndole capturar
imagenes y videos estabilizados. El Gimbal puede inclinar la camara hasta 125 grados y rotarla
360 grados.

__ +3Oo

-

Use el dial del gimbal del control remoto para controlar por defecto el movimiento de inclinacion de
la camara. Tenga en cuenta gue por defecto no puede controlar el movimiento pancrdmico de la
cAmara. Active el modo "Master y Slave” y establezca el control remoto como "Slave” si desea

controlar los  movimientos de panordmica e inclinacion de la camara

& Use el dial del gimbal del control remoto para controlar la inclinacion de la camara en el modo
de control remoto Unico. de todos modos no podra controlar el movimiento panoramico de la

Control Panoramico

Siga las siguientes instrucciones para usar el dial del gimbal para controlar el movimiento panoramico del gimbal:

1. Encienda la aeronave y el control remoto, ejecute la app DJI Pilot y vaya a la pagina de "Camara".

2. Pulse "Ajustes Control RC" y seleccione el boton personalizable C1 o C2 como botén para
cambiar entre inclinacion y el viraje del gimbal.

3. Seleccione "Inclinacion/Viraje Gimbal” de la lista desplegable.
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Ajustes Control RC

Calibracién Control Remoto %

Modo Stick >

El modo sick por defecto es e Modo 2, cambsar ef modo stick allera o modo de control de la

aeronave. No ko cenbie a menos que ess familiarizado con el nuevo modo.

c1 [ Viraje Gimbal ] c2 [ Reinicializar Viraje Gimbal

Puede personalizar los botones C1 y C2 sitesdos en

la pane twasera del control remoto.

Vincular Control Remoto

Presione el botén C1 o C2 para cambiar entre el modo inclinacion y el modo viraje. Debera utilizar
el dial del gimbal para controlar la panordmica del gimbal en el modo viraje. Vuelva a presionar C1
o C2 para salir del modo viraje.

Usar la app DJI Pilot para controlar el Gimbal

Siga los siguientes pasos para usar la app DJI Pilot para controlar la orientacion del gimbal:

1. Ejecute la app DJI Pilot, entre en la pagina "Camara”.

2. Pulse y presione la pantalla hasta que aparezca un circulo azul.

3.Seleccione "Inclinacién/Viraje Gimbal" de la lista desplegable.3

# =] PGPS | %l ;)OFF! Vuelo Seguro (GPS) [ & |[,.aﬁ,..|| |r?100% &

[1s0100 1320 Eve i4sz1 [ 00:22:18 |

JPEG 4K 3D
N AE &
&/ "

e

N &,
&) 2
¢ ‘:\ ? O
'|\\:"_:.>‘/|
= i L3
9

-
B
£

'leo)
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Modos de Funcionamiento del Gimbal
Hay disponibles tres modos de funcionamiento del Gimbal. Cambie entre los distintos modos de

funcionamiento en la pagina de la Camara de la App DJI Pilot. Tenga en cuenta que su
dispositivo mévil debe estar conectado al control remoto para que los cambios tengan efecto.
Consulte la tabla de mas abajo para mas detalles:

Inclinacion Panoramica

El angulo entre la orientacién del Gimbal y el momo de la aeronave
s5e

mantiene siempre constante. Un solo usuario puede controlar el
Seguimiento movimiento de inclinacion del Gimbal, pero se requiere un segundo

i i o " - —

A Modo

‘@3 Modo FPV El Gimbal se adaptard a los movimientos de la aeronave para
i ofrecer una experiencia de vuelo con Vista en Primera Persona.
El movimiento del Gimbal es independiente de la orientacion de la aeronave.

Un solo usuario puede controlar el movimiento de inclinacidn del Gimbal, pero
se requiere un segundo usuario para controlar la panoramica con un segundo
control _remoto.

@; Modo Libre

Pulse para forzar la orientacion del Gimbal para realinearlo

on la orientacion.  de la  aeropave  usand Ia noramica ra
1\7 Re-alineacion e—alineacid.ﬁn orientacion aclua? de? gimb:a?.a Ei éngulopal.:le ?I'IC”I"IﬂCié%a
e no cambiara durante la realineacion.

A *  Puede darse un emor del motor del Gimbal en estas situaciones: (1) el Gimbal estd situado en
terreno imegular. (2) el Gimbal ha recibido una fuerza extema excesiva, p.e. una colision. Por
favor despegue desde un lugar liso, en un lugar abierto, para proteger el gimbal después de
encenderio.

* Volar con niebla o nubes densas puede hacer que el gimbal se humedezca, llevando a un fallo
temporal. El gimbal se recuperard cuando se seque.
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Este capitulo describe las cuatro
GUI principales de la app DJI
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App DJI Pilot

La app DJI Pilot es una nueva app mdvil disefada especificamente para el Inspire 1. Use esta app
para controlar el gimbal, la camara y otras caracteristicas de su sistema de vuelo. La app también viene

con un Mapa y un Centro de Usuario, para configurar su aeronave y compartir su contenido con
amigos Se recomienda gue ufiice una tablet para una mejor experiencia
Estados Unidos
Mountian View
Caplura con DJI Inspire 1
. o
© 0 1S, o5
chnera MAPA ACATENA CENTRO USLARIO
Camara

La pagina de Camara contiene una transmision de video HD en directo de la camara del Inspire
1. También puede confiqurar varios parametros de la cAdmara desde la paaina Camara.

[1] [2 (3 [4 [s] [7 [8
|
1 .- .
[18] L% = P-GPS | W oall FACL Vuelo Seguro (GPS) | | @&l @lk-ll“ #100% [9
= lsom; 1320 EVO W48 = 002296
FEG KN
. AE&
[17] '\.t_ i
6] —H & -
o
[15] &)
: >
1—HY -
[13] |- g n2m o 39w 1
S G G |

[12]
40
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[11]

[12]

(3]

141

Reproduccion

E[: Pulse para entrar en la pagina de reproduccion. Puede previsualizar fotos y videos en cuanto
los capture.

Ajustes de la Camara y Modo de Captura

—

i : Pulse para entrar en la pagina de Ajustes de la Camara y cambiar el modo de

captura entre manual v automatico.

Mapa

Muestra el itinerario de wvuelo de la mision actual. Pulse para cambiar entre la GUI de la Camara
y la  GUI del Mapa.

Vision Positioning

g: Este icono muestra la distancia entre la superficie y los sensores del Sistema Vision

Telemetria de

H 2M o 39m

Vs HS
'\CB.SMJS L24.2ws

&/ e

Estado Vision Positioning
El icono estara destacado cuando el Vision Positioning

esté funcionando.

La altitud de vuelo esta indicada en el icono de altitud de vuelo.
(1) La flecha roja muestra a qué direccién apunta la aeronave.

(2) Las éress azul claro y azul oscuro indican la inclinacion.

(3) Los limites entre las &reas azul claro y azul oscuro muestran el

Ajustes Punto de Regreso

9 : Pulse este boton para reinicializar el punto de regreso actual. Puede elegir establecer
como Punto de Regreso la localizacion de despegue de la aeronave, la posicion actual del
control remoto o la posicion actual de la aeronave.

[15] gem aCasa (RTH)

42
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[16] Modo Funcionamiento Gimbal

Consulte "Modo Funcionamiento Gimbal” P38 para mas informacion.

[17] Auto Despegue/Aterrizaje

2 % . Puise para inicializar el auto despegue o auto

[18] Atras
A Pulse para volver a la GUI

Mapa

En esta pagina el usuario puede ver la ruta de vuelo actual en un mapa mas extenso. En esta
pagina

Academia

Descargue el manual de usuario, vea videos online y utiice un simulador de

Centro de Usuario

En el Centro de Usuario puede sincronizar imagenes y vide os

con su dispositvo movil, ver las grabaciones de wvuelo y comprobar el estado de su cuenta DJI. Use
una cuenta registrada de DJI

43
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Vuelo

Este capitulo describe la seguridad de
vuelo y las restricciones de vuelo.
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Vuelo

Una vez completada la preparacion prevuelo, se recomienda llevar a cabo las tareas de la Guia de
Entrenamiento de Pilotos del Inspire 1 para prepararse para maniobras de wvuelo méas complejas y
aprender a wvolar de un modo seguro. Asegirese de que todos los wuelos se realizan en un
lugar adecuado

Requisitos Entorno de Vuelo

1. No uflice la aeronave en condiciones climaticas severas. Esto incluye vientos gque excedan la
velocidad de 10m/s, nieve, lluvia y niebla.

2. Vuele (nicamente en areas abiertas. Edificios altos y estructuras de acero pueden afectar a la
precision de la brijula y a la sefial GPS.

3. Evite obstaculos, multitudes, lineas de energia de alto voltaje, arboles o cuerpos de agua.

4. Minimice la interferencia electromagnética evitando volar en areas con altos niveles de
electromagnetismo, incluyendo estaciones base de teléfonos moviles o torres de transmision de radio.

5. El rendimiento de la aeronave y de la bateria estd sujeto a factores ambientales como la densidad
del aire y la temperatura. Vaya con mucho cuidado cuando vuele a 14700 pies (4500 metros) o
més por encima del nivel del mar, ya que el rendimiento de la bateria y de la aeronave se
reduciran.

Limites de Vuelo y Restricciones de Area de Vuelo

Se pueden eslablecer limites de vuelo en cuanto a altura y distancia. Los detalles de estos limites de
vuelo se describen en la siguiente seccion.

Todos los usuarios de wvehiculos aérecs no tripulados (UAV) deberan acatar todos los reglamentos de
organizaciones como ICAQ (Organizacion Internacional de Awviacion Civil), FAA y las normativas de su
propio espacio aéreo nacional. Por razones de seguridad, la funcion de limites de wvuelo esta
desactivada para ayudar a los usuarios a utiizar este producto de forma segura y legal. La funcién
de limites de wuelo incluye limites de altura, limites de distancia y Zonas de No Vuelo.

Cuando esté volando con el Modo P, los limites de altura, distancia y Zonas de Mo Vuelo trabajan
juntos para controlar el wuelo. En el modo A sodlo trabaja el limite de altura y no se pueden superar
los 120m.

Altura Maxima y Limite de Radio

La Altura Maxima y el Limite de Radio limitan la altura y la distancia de wvuelo, pudiendo el
usuario cambiar éstos ajustes en la App DJI Pilot. Una vez completado, su Inspire 1 volard en

Altura Maxima Radio Maximo

Punto de Regreso

Altura de |a aeronave

al encenderse

45

ojanp



ojanp

INSPIRE 1 Manual de Usuario

Serial GPS G ...« Parpadeo
Limites de App DJI Indicador Estado
‘ I;; altura ge b;uel(; dtlebe Aleda: limite de '
Altura Maxima ar por del ‘p e la e i Ninguno
altura estahlecida
i Alerta: limite de Parpaden répido rojoi‘ %
La distal d elo debe
Radio Maximo a dislancia de wu Io - ddancs 0 cuando se acerca al
estar dentro del radio maximo alcanzado limite de radio maximo
Sefial GPS Y -....-Parpadeo
Limites de App DJI Indicador Estado
Altura de wuelo Alerta: limite de
Altura Maxi i
ura Maxima - stringida a 120m attura alcanzado BkigIg

Radio Maximo Sin limites

/N +Si wuela fuera del limite, ain puede controlar su Inspire 1, pero no puede volardo mas
. lejos.
Si el Inspire 1 vuela fuera del radio méaximo en el modo Listo para Volar (sin GPS),

Restricciones de Vuelo de Areas Restringidas

Las areas restringidas incluyen aeropuertos de todo el mundo. Todas las areas restringidas se
encuentran en una lista en el sitio web oficial de DJI en http:/ /www.dji.com/fly-safe/category-mc.
Las 4éreas restringidas se dividen en categoria A y categoria B. Las areas de categoria A cubren
mayormente aeropuertos internacionales como LAX y Heathrow, mientras que la categoria B incluye

aeropuertos mas pequenos.
Zona de Seguridad de Categoria A
(1) La "zona de seguridad” de la categoria A se compone de una pequefia "zona de no

vuelo” y un rango de "zonas de altitud restringida”. Se impide el wvuelo en la "zona de no
vuelo” pero puede continuar con las restricciones de altura en la "zona de altitud restringida”.

(2) 1.5 millas (2.4 km) alrededor de una zona de seguridad es una zona de no wuelo,

dentro de la cual no se puede despegar.

(3) entre 1.5 millas (2.4 km)} y 5 milas (8 km) alrededor de las &reas restringidas tienen
la altitud

restringida, con una altitud maxima que va desde 35 pies (10.5 m) a 1.5 milas (2.4
km) hasta desde 400 pies (120 m) hasta 5 millas (8 km).
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- Category A salety zone -

-

-~ N

o g @ @) 2

—
320 fQGL/ < 5 mile »  Nolly zone ;Iemnmdahlude Warning zone  Free zone
zone

Zona de Seguridad de Categoria B

(1) La "zona de seguridad” de la categoria B se compone de una "zona de vuelo" y una
"zona de alerta”.

(2) 0.6 milas (1 km) alrededor de la zona de seguridad se indica como "zona de no wvuelo”.
(3) Se establece una "zona de alerta” alrededor de la zona de seguridad. Cuando vuelve a

| +—— Category B safety zone ——» |

© 2014 DJI. Al Rights Feserved, &7
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Sefial GPS Intensa G --:---Parpadeo Verde
Indicado
Zona Restriccion Aviso App DJI Pilot r Estado
Aeronav
Alerta: se encuentra en una zona
Mo arrancaran los motores.
de No vuelo. Prohibido despegar.
Si la aeronave entra en un
zona’ No-weld, | o Alerta: se encuentra en una
@ area restringida en modo A
pero se activa el modo P la zona de No wuelo, ha
T ye—— empezado el aterrizaje
aulomaticamente para aterizar y | automatico (si esta dentro
luego parara los motores. de un radio de 1.5 millas).
Alerta: se encuentra en un R e
Si la aeronave entra en un 4rea restringida. Descendiendo Parpadeo
— area restiingida en modo A a una altitud segura. (Si esta rojo
altitud pero se activa el modo P, dentro de un rango de entre
restringida descendera hasta una altitud 1.5 y 5 millas del radio).
segura y flotard a 15 pies Alerta: se encuentra en un
por debgjo de la allitud de &rea restringida. Altura maxima
seguridad. de wvuelo restingida entre 0.5
Zona alerta No se aplican restricciones de | Aleta: se estd acercando a un
vuelo, pero habrd un mensaje | drea restringida, wvuele con
de alerta. Cautela.
Zona libre o . .
Sin restricciones. Ninguno. Ninguno.

Descenso semiautomatico: Durante el descenso y el procese de aterizaje todos los comandos de
stick estan disponibles excepto el stick de aceleracion. Los molores se pararan automaticamente

desnués de

A

* Cuando vuele en una zona de seguridad, el indicador de estado de la aeronave

parpadeard répidamente en rojo durante 3 segundos, luego cambiard para indicar el estado

actual de vuelo durante 5 segundos, luego volverd a cambiar al parpadeo rojo.

-
Por razones de seguridad, por favor no vuele cerca de aeropuertos, careteras, estaciones

de tren, lineas ferroviarias, centros urbanos y ofras areas especiales. Intente asegurarse de
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Lista de Comprobacién Antes del Vuelo

1. Control remoto, bateria de la aeronave y dispositivo mévil completamente cargados.

2. Hélices comrecta y firmemente instaladas.

3. Tarjeta Micro-SD insertada si es necesaria.

4. El Gimbal funciona correctamente.

5. Los motores pueden amancar y funcionan con nommalidad.
6. App DJI Pilot conectada a la aeronave.

Calibrar la Brujula

IMPORTANTE: Aseglrese de calibrar la brijula en cada nueva localizacion de wvuelo.
muy sensible a interferencias electromagnéticas, que pueden causar datos anormales
lo gque puede llevar a un bajo rendimiento de wuelo o incluso a un fallo.

calibracion regular para un rendimiento optimo

La brijula es
de la brdjula,

Se requiere una

@ *+ NO calibre su brijula donde haya una posible interferencia magnética intensa, como

magnetita, estructuras de parguing y refuerzos de acero subterraneos.

* NO lleve materiales ferromagnéticos encima durante la calibracion, como llaves o

teléfonos moviles.

——HNO—ealib a— biet de—metal—macizes
Fe—Cefea—ae i] Ge— e B5+

Procedimientos de Calibracion

Elija un espacio abieto para llevar a cabo los siguientes procedimientos.

1. Asegurese de que la brijula estd calibrada. Si no ha calibrado la brojula en la Lista de
Comprobacion, o si ha cambiado de posicion desde la dltima vez que la calibrd, pulse "MODO"
en la app y seleccione "Calibracién Brijula” para calibrar la brijula. Luego siga las instrucciones

de la pantalla.

2. Sostenga y gire la aeronave horizontalmente 360 grados, el Indicador de Estado de la

Aeronave mostrard una luz verde fija.
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3. Sostenga la aeronave verlicalmente con el moro apuntando hacia abajo, y girela 360 grados
alrededor del eje central. Recalibre la brijula si el Indicador de Estado de la Aeronave muestra
una luz roja fija.

& Si el Indicador de Estado de la Aeronave parpadea en rojo y amarillo después de

la calibracion. lleve su aeronave a otro sitio para realizar la calibracidn.

-2@1— Calibre la brijula antes de cada wuelo. Ejecute la App DJI Pilot y siga las instrucciones de
la pantalla para calibrar la brijula.

Cuando Recalibrar

1. Cuando los datos de la brijula son anommales y el Indicador de Estado de la Aeronave parpadea en rojo y
amarillo.

2. Cuando wuele en un sitio nuevo, o un lugar diferente al de su dltimo vuelo.

3, Cuando la estructura mecénica del Inspire 1 haya cambiado, p.e. si ha cambiado la posicion de la
brdjula.

Auto Despegue y Auto Aterrizaje

Auto Despegue

Use el auto despegue para despegar su aeronave de forma automatica si el Indicador de Estado de
la Aeronave muestra un parpadeo verde. Siga los pasos siguientes para usar el auto despegue:

1. Ejecute la app DJI Pilot, entre en la pagina de la "Cémara".

2. Asegurese de que la aeronave estd en modo "P".

3.Repase la lista de comprobacion prevuelo.

4.Pulse ™" y confime la condicion de wuelo. Deslice para confirmar el despegue.

5. La aeronave despega vy flota @ 15 metros por encima del suelo
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Auto Aterrizaje

Use el auto atemizaje para atemizar su aeronave de forma automatica si el Indicador de Estado de
la Aeronave muestra un parpadeo verde. Siga los pasos siguientes para usar el auto aterizaje.

1. Asegirese de que la aeronave estd en modo "P".

2. Compruebe las condiciones del area de aterrizaje antes de pulsar X para realizar el aterrizaje.
3.La aeronave despliega el mecanismo de atemizaje y procede a aterrizar automaticamente.

Arrancar/Detener los Motores

Arrancar los Motores

Para amrancar los molores se utiliza una combinacién de los Sticks de Comando (CSC) en lugar
de simplemente empujar el stick hacia amiba. Empuje ambos sticks hacia las esquinas inferiores
para arrancar los motores. Cuando los motores hayan empezado a girar, suelte ambos sticks a

—— —

Pt -~

(=g §=)

Detener los Motores
Hay dos métodos para parar los motores.

Método 1: Cuando el Inspire 1 haya aterrizado, empuje el acelerador © hacia abajo, luego realice la
combinacion de sticks @ . Los motores se detendran de inmediato. Suelte los dos sticks a la vez
cuando se hayan parado los motores.

Método 2: Cuando la aeronave haya aterizado, empuje el acelerador hacia abajo y manténgalo. Los

(g

Test de Vuelo
Procedimientos de Despegue/Aterrizaje

1. Cologue la aeronave en un suelo liso en un lugar abierto, con los indicadores de bateria hacia usted.
2. Encienda el control remoto y su dispositivo movil, luego la Baterla de Vuelo Inteligente.
3. Ejecute la app DJI Pilot y vaya a la pagina "Camara".

4. Espere a que el Indicador de la Aeronave parpadee en verde. Esto significa que el Punto de Regreso se ha grabado y que
es seguro volar. Si pampadea en amarillo, significa que no se ha grabado el Punto de Regreso y que no deberia
despegar.

5. Empuje el acelerador lentamente hacia amiba para despegar o ufilice el auto despegue.
6. Haga fotos y videos con la app DJI Pilot.
7. Para atemizar, fote sobre una superficie nivelada y empuje despacio y con cuidado el acelerador hacia abajo para descender.

8. Después de atermizar, realice el comando CSC o mantenga el acelerador en su posicion mas baja
durante 3 segundos o mas hasta que se paren los motores.
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A * Cuando el Indicador de Estado de la Aeronave parpadea rapidamente en amarillo durante el
vuelo, es que la aeronave ha entrado en el modo A Prueba de Fallos.
*La alerta de nivel de bateria bajo se indica con un lento o rapido parpadec rojo
del Indicador de Estado de la Aeronave durante el vuelo.
*Mire los video tutoriales de www.todoinspire.com para saber més informacion sobre wvuelo.

Consejos y Sugerencias de Video

1. Revise la lista de comprobacién antes de cada wuelo.

2. Seleccione el modo de funcionamiento del gimbal deseado en la app DJI Pilot.

3. Intente grabar sélo cuando vuele en modo P.

4. Vuele siempre con buen tiempo, como en dias soleados o sin wviento.

5. Cambie los ajustes de la cdmara para que se adapten a usted. Esto incluye el formato de imagen
y la compensacion de la exposicion.

6. Realice test de wvuelo para establecer rutas de wuelo y escenas.

7 Emouie los sticks suavemente para aue los movimientos de la aeronave sean estables v fluidos
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Solucién de Problemas (FAQ)

1. ¢Como puedo poner una camara GoPro en el Inspire 1?

El Inspire 1 actualmente no admite GoPro. El gimbal estd disefado para llevar camaras solo
de DJI.

2. ¢(Cuando estara la funcionalidad de estacion terrestre disponible?
Actualmente el Inspire 1 no admite estacion temestre. La estacion temestre estard disponible en
futuras actualizaciones del fimware.
3. ¢La exposicion de la camara es automatica?
La exposicion puede establecerse en Auto, para cambios autormaticos, o en Manual si desea usar un ajuste especifico.
4. ¢ Puedo ver el tamafio de las imagenes en la app?
Si, puedes cbtener una vista previa de las imagenes o videos en la app DJI Pilot.
5. ¢ Cuanto peso puede llevar el Inspire 1 sin la camara incluida?
No recomendamos volar con ninguna carga anadida a parte del gimbal y la camara DJI incluidos.
6. ¢ Tienen un monitor LCD disponible para el Inspire 17
No, DJI no vende monitores LCD o HD para el Inspire 1. De todas formas, puede conectar la
salida de video en directo a un monitor o dispositivo mévil compatible de su propiedad.
7. ¢Cuanto tarda en cargar la bateria? ;Viene con un cargador?
Si, todas las unidades Inspire 1 vienen con un cargador estandar TB47.
Con el cargador estandar TB47 100W, se tarda 85min en cargar una bateria de 4500mAh por completo.
8. (Los dos controles remotos son lo mismo? ;Deberia establecer los controles remoto en
laapp o en algin otro sitio para controlar la camara y la aeronave por separado?
Los dos controles remoto son fisicamente idénticos. Puede establecer los controles remoto como
"Master” o "Slave" en la app DJI Pilot si desea usar el modo de control dual.
9. ¢Dénde puedo encontrar informacion de la aplicacion de simulacién que se enchufa en el
puerto de entrenamiento? ; Pueden sugerirme un programa de simulacion?
No hay puerto de entrenamiento en el control remoto del Inspire 1.
10. ; Se puede usar el soporte para dispositivo movil en el control remoto del Phantom 2?7
No, no se puede. El soporte para dispositivo movil solo puede usarse con el control remoto del Inspire
1.
.La app puede usarse en el iPad, ;entonces puedo usarla en el iPod o el iPhone? ;Puede

usarse en tablets o teléfonos Android?

Se recomienda utilizar una tablet para una mejor experiencia pero los siguientes dispositivos
iPhone 6 iPhone 6 iPhone 5S iPhone 5C iPhone 5

Plus iPad Mini 3 iPad Air iPad Mini 2 iPad (4a
Android:con la version Android v4.1.2 o

1

=y

Samsung Note 4  Samsung S5 Sony Z3 Samsung Note 3
12. ¢Incluye el Inspire 1 una tarjeta

El Inspire 1 viene con una tarjeta micro-SD de 16GB. Admite tarjetas SD de hasta
64GB.

13. ¢Puede comprar mas adelante un segundo control remoto si ahora compro uno
solo?

Si.
14. ; Cémo de grande es el Inspire 17

Sus dimensiones de largo x alto x ancho sin las hélices instaladas son 44 x 30 x 45 cm.
15. ¢ Qué controlador de vuelo utiliza el Inspire 1?

El Inspire 1 ufiliza su propio nuevo controlador de wuelo.
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Apéndice

Especificaciones

Aeronave

Modelo T600
Peso (Bateria incluida) 2935 g

Precision de Flotacion (Modo

Max Velocidad Angular

Max Angulo Inclinacion

Max Velocidad Ascenso

Max Welocidad Descenso

Max Velocidad

Max Altitud Vuelo

Max Resistencia Velocidad Aire
Max Tiempo Vuelo

Modelo Motor

Madelo Hélice

Flotacion en Interior

Rango Temperatura Funcionamiento
Dimensiones Distancias Diagonales
Gimba

Modelo

Energia Salida (Con

Intensidad de Funcionamiento
Vibracion Angular

Rango

Soporte

Rango Controlable

Rango Mecénico

Max Velocidad Controlable

56

Vertical: 0.5 m

Horizontal: 2.5

Inclinacion: 300°/s

Viraje: 150°/s

35°

5 m/s

4

22 m/s (modo ATTi, sin viento)
4500

10 m/s

Aproximadamente 18 minutos

DJI 3510

DJI 1345

Activada por defecto

-10° a 40°

559 a 581 mm 438x451x301 mm

ZENMUSE X3

Estatico: 9 W: En Movimiento: 11 W

Estatico: 750 mA: En Movimiento: 300

+0.03°

Desmontable

Inclinacion: -90° a +30°
Panoramica: +320°
Inclinacion: -125° a
+45°

Inclinacién: 120°/s

Panoramica: 180°/s
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Céamara

MNombre

Modelo

Total Pixeles
Pixeles Efectivos
Max Tamafio Imagen
Rango 150

FOV (Campo de

CMOS

Lente

Modos Fotografia Estatica

Modos Grabacion Video HD

Max Bitrate Almacenamiento Video

Formatos de Archivo Admitidos

Tipos Tarjetas SD Admitidos

Rango Temperatura Funcionamiento
Control Remoto

Nombre

Frecuencia Funcionamiento

Distancia Transmisién
EIRP

Puerto Salida Video
Fuente Alimentacién
Carga

Prestacion Usuario Dual
Soporte Dispositivo  Mavil

Energia Salida

X3

FC350

12.76M

12.4M

4000x3000

100~3200

94°

Sony EXMOR 1/2.37

f/2.8 (20 mm

9 elementos en 9

grupos

Captura unica

Captura Rafagas (RAFAGA: 3/5/7 frames. AEB: 3 O 5
bracketed frames a O.7EV Bias)
Time-lapse

UHD (4K): 4096x2160p24/25,
3840x2160p24/25/30

FHD:

60 Mbps
FAT32/exFAT
Foto: JPEG, DNG

Video: MP4/MOV (MPEG-4
SD/SDHC/SDXC Micro SD
Max capacidad: 64 GB. Velocidad: UHS-1 o superior

0° a 40°

c1

922.7MHz~927.7 MHz (Sélo Japén)
5.728~5.850 GHz;2.400~2.483 GHz

2 km (en Exterior y sin

10dBm@900m, 13dBm@5.8G, 20dBm@2.4G
USB, Mini-HDMI

Bateria integrada

Cargador DJI

Conexion Master y Slave

Tablet o Smart

9w
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Rango Temperatura Funcionamiento
Rango Temperatura Almacenamiento

Rango Temperatura Carga
Bateria

Cargador

Madelo

Voltaje

Potencia nominal
Bateria (Estandar)
Nombre

Modelo

Capacidad

Voltaje

Tipo Bateria
Energia

Peso Neto

Rango Temperatura Funcionamiento
Rango Temperatura Almacenamiento

Rango Temperatura Carga
Max Potencia Carga
Bateria (Opcional)
Nombre

Modelo

Capacidad

Voltaje

Tipo Bateria

Energia

Peso Neto

Rango Temperatura Funcionamiento
Rango Temperatura Almacenamiento

Rango Temperatura Carga

Max Potencia Carga
Vision Positioning

Rango Velocidad

58

-10" a 40°

Menos de 3 meses: -20° to 45° C
Mas de 3 meses: 22° to 28° C
0-40°

6000 mAh LiPo 2S

A14-100P1A
26.3 V
100

Bateria de Vuelo Inteligente
TB47

4500

22.2 v

Bateria de Alto Voltaje LiPo
99.9 Wh

570

-10® a 40" C

Menos de 3 meses: -20° to
45° C

0% a 40° C

180

Bateria de Vuelo Inteligente
TB48

5700

22.8 V

LiPo

129.96 Wh

670

-10 a 40° C

Menos de 3 meses: -20 to
45° C

0° a 40° C

180

Por debajo de 8 m/s (2 m sobre el
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Rango Altitud
Entorno  Funcionamiento
Rango Funcionamiento
App DJI Pilot

Requisitos Sistema Dispositivo Mavil

Dispositivos Moviles Admitidos
Z3

5-500 cm
Superficies brillantes (lux > 15) con

0-300 cm

i0S version 7.1 o superior;Android version 4.1.2 o

# iPhone & Plus, iPhone 6, iPhone 5S, iPhone SC,
iPhone 5, iPad Air 2, iPad Mini 3, iPad Air, iPad
Mini 2, iPad 4:#%

Samsung Note 4, Samsung Note 3, Samsung S5, Sony

Control de Orientacion Inteligente (IOC)

I0C permite a los usuarios bloquear la orientacion de la aeronave de distintas maneras. Hay 3 modos

de funcionamiento diferentes para el

I0C, debe seleccionar el modo IOC deseado en la app DJI

Pilot. IOC sdlo funciona en el modo F, el usuario deberd cambiar el interuptor de modo de wvuelo

a la Posicién 1 para activar el 1I0C Consulte la tabla de abajo:

La direccion a seguir es a la que apunta el momo de la aeronave cuando
Bloqueo Rumbo se esta grabando, que se fija hasta que lo vuelva a grabar o salga del CL.

B o Grabe un Punto de Regreso (HP) y empuje el stick de inclinacién para
loqueo Qrigen controlar la aeronave desde lejos o desde cerca del HP.

) Grabe un Punto de Interés (POI), la aeronave puede dar vueltas alrededor
Punto de Interes del POl y su morro siempre apuntara hacia el POI.

‘@ # Bloqueo Origen y Punto de Interés estardn disponibles proximamente.

Prerrequisitos de I0C

Use la prestacion IOC bajo las siguientes condiciones:

Modos 10C GPS activado GPS Limites Distancia Vuelo
Bloqueo Rumbo No Ninguno. Ninguno
Blogueo Origen Si xRl Aeronave =™ , Punto de Regreso
POI Si ol Aeronave  (SmS90m . Punto de Interés
Usar 10C

Active la prestacion 1OC pulando "Activar 10C" en la pagina de ajustes de la app DJI Pilot.
Cambie el Interruptor de Modo de Vuelo a modo "F" y siga las instrucciones de la pantalla para
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Actualizaciones de Firmware

Siga el proceso que se describe a continuacion para actualizar la aeronave, el control remoto y la

Actualizar el Firmware de la Aeronave

Paso 1 - Comprobar la Capacidad de la Bateria y de la Tarjeta SD

Aseglrese de que la Bateria de Vuelo Inteligente tiene al menos un 50% de energia y que
hay al menos 100MB de espacio libre en la tarjeta SD.

Paso 2 - Preparar el Paquete de Actualizacion de Firmware
1. Descargue el paquete de aclualizacion de firmware del sitio web oficial de DJI
( http:/ /www.dji.com/ product/inspire-1).

2. Inserte la SD en su ordenador. Extraiga los archivos descargados en el directorio raiz de
la tarjeta SD. Quite la tarjeta SD de su ordenador e insértela en la ranura de tarjetas
SD de la camara del Inspire 1.

Paso 3 - Actualizar la Aeronave

1. Conecte el dispositivo mavil al control remoto, encienda el control remoto y ejecute la app DJI Pilot
para obtener informacion sobre el progreso de actualizacion del firmware. Confirme su deseo de
actualizar en la app para continuar. La actualizacion empezard automaticamente después del ciclo de
encendido de la aeronave si no se ejecuta la app DJI Pilot.

2. Llevard aproximadamente 25 minutos completar la actualizacion del fimware. La camara hard un pitard
con un "D---DD" para indicar que la actualizacion se ha completado con éxito.

3. Compruebe el estado de la actualizacion abriendo el archivo ".txt" que se genera automaticamente
después de la actualizacion. La actualizacion ha sido exitosa si el texto del documento dice
"resultado: exitoso”. Intente actualizar el firmware de nuevo si el texto dice "resultado: fallido” o si
el gimbal emite como sonido un largo beep.

Actualizar el Firmware del Control Remoto

Paso 1 - Comprobar la Capacidad de la Bateria y de la Tarjeta SD

El firmware del control remoto estd incluido en el paquete de actualizacion de firmware de la

aeronave. Utllice el mismo archivo de actualizacion que ha descargado del sitioc web oficial de DJI.

Asegirese de que el nivel de bateria del control remoto estd por encima del 50%.

Paso 2 - Preparar el Paquete de Actualizacion de Firmware

1. Extraiga todos los archivos descargados al directorio raiz de la tareta SD o del disco USB.

2. Inserte la tarjeta SD en el lector de tafetas SD o el disco USB en el puerto USB del control
remoto  cuando esté apagade. Si no dispone de un lector de taretas SD, debera insertar la SD en
el gimbal y conectar el gimbal al control remoto para actualizar el control remoto.

Paso 3 - Actualizar el Control Remoto

1. Encienda el control remoto y espere 20 segundos hasta que empiece la actualizacion.

2. Llevara aproximadamente 10 minutos completar la actualizacion del fimware. La cémara hara un
sonido de beep y el LED de Estado del control remoto mostrard un azul fijo para indicar que
la actualizacion estd en proceso. El LED de Estado del control remoto mostrard un verde fijo
y se detendra el sonido de beep si la actualizacion se completa con éxito. El LED de Estado
del control remoto mostrard un rojo fijo si la actualizacion falla Intente actualizar de nuevo
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Actualizar el Firmware de la Bateria de Vuelo

La Bateria de Vuelo Inteligente se actualiza durante el proceso de actualizacion de fimware de la
aeronave. Se recomienda guardar los archivos del paquete actualizados en su tareta SD. Actualice la
Bateria de Vuelo Inteligente si la App DJI Pilot lo sugiere. La actualizacion empezard autométicamente si

la aeronave no se conecta a la app DJI Pilot después del ciclo de encendido de la aeronave

A * Asegirese de aclualizar el fimware del control remoto a la dlima version después de

actualizar el firmware de la aeronave.

* Puede que el control remoto se desvincule de la aeronave después de la actualizacion.
Vuelva a vincular el control remoto y la aeronave.

.COr'rﬁrme el resultado de la actualizacion de acuerdo con los sonidos del gimbal o con el documento
de resuttados de la actualizacion. Es nomal que la aeronave suene o que el LED parpadee durante
g proceso de actualizacion. El indicador de progreso de la actuslizacion de la pantalla puede no ser
WECISO.

Aseglirese de que solo hay un paquete de fimware en su tarjeta SD, sino puede haber fallos.
*La aeronave y el control remoto sdlo admiten disposiivos de almacenamiento formateados en
FAT32 v ExFAT durante el proceso de actualizacion.

Cumplimiento FCC

Cumplimiento FCC

Este dispositivo cumple con el apartado 15 de la Nomativa FCC. El funcionamiento esta sujeto a las
siguientes dos condiciones: (1) Este dispositivo no debe causar interferencias dafiinas, y (2) Este
dispositivo debe aceptar cualquier interferencia recibida, incluyendo interferencias que puedan causar un
funcionamiento no deseado.

Cambios o modificaciones no mencionados en el cumplimiento pueden anular la autoridad del
Informacion de Mensaje de Alerta FCC

Cualquier cambio o modificacion no mencionada puede anular la autoridad del usuaro para ufilizar el
equipamiento.

Este dispositivo cumple con el apartado 15 de la Normativa FCC. El funcionamiento estd sujeto a las
siguientes dos condiciones: (1) Este dispositivo no debe causar interferencias dafiinas, y (2) Este
dispositivo debe aceptar cualquier interferencia recibida, incluyendo interferencias que puedan causar un

funcionamiento no deseado.

Nota: Este equipamiento ha sido probado y se ha confirmado gque cumple con los limites de un

dispositivo digital de Clase B, en conformidad con el apartado 15 de la
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Normativa FCC. Estos limites estdn disefiados para ofrecer una proteccion razonable contra
interferencias dafiinas en una instalacion residencial. Este equipo puede imadiar energia de
radiofrecuencia y, si no se instala ni se utiiza de acuerdo con las instrucciones puede causar
interferencias danfinas para radiocomunicaciones. De todas formas, no hay garantia de que la
interferencia no tenga lugar en una instalacion en particular. Si este equipo causa una interferencia
dafiina a una recepcion de radio o television, lo cual puede determinarse encendiendo y apagando el
equipo, se anima al usuaro a intentar comegir la interferencia mediante una o varas de las medidas
siguientes:

— Reorientar o recolocar la antena receptora.

— Aumentar la separacion entre el equipo y el receptor.

— Conectar el equipp a2 una toma de comiente distinta que la del receptor.

— Consultar con el distribuidor o con un técnico experimentado en radio/TV para obtener ayuda.
Alerta IC RSS

Este dispositivo cumple con los estandares de la licencia RSS de la Industia de Canada. El
funcionamiento estd sujeto a las siguientes dos condiciones: (1) Este dispositivo no debe causar
Declaracion de Exposicion a Radiacion FCC:

Este equipamiento cumple con los limites de exposicion a la radiacion de la FCC establecidos para
entomos no controlados. Este equipamiento deberd ser instalado y utilizado con una distancia minima
de 20cm entre el radiado y su cuerpo. Este transmisor no debe estar en el mismo lugar o
funcionando en conjunto con ninguna antena o transmisor.
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