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CAPITULO 1-
INTRODUCCIÓN AL SISTEMA

COMPOSICIÓN
El CW-40D UAS consta de tres partes: 

UAV

SISTEMA DE MANDO Y CONTROL EN TIERRA 

SISTEMA DE CONTROL INTEGRAL.
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UAV CW-40D

El UAV es el portador básico indicadores técnicos que
permiten realizar funciones del sistema, llevando la carga útil
(payload) y demás componentes que permiten la aceptación de
los comandos del control de vuelo en tiempo real.

El UAV lo podemos dividir básicamente en dos grandes partes
que consisten en la estructura de la aeronave y la carga útil de
la misión.

Para la serie CW-40D, la carga útil de la misión es la cámara
cardán estabilizada MG170E.
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MANDO Y CONTROL EN TIERRA

El comando y control de tierra es el equipo que completa la
generación y transmisión de instrucciones, como así también la
recepción y visualización del estado del sistema UAV, el
monitoreo y control del estado remoto de la cámara.

El comando y control terrestre consta de una estación base
terrestre, terminales de control y software.

Para la serie CW-40D, la estación base terrestre es la serie ZT-
202 los terminales son la estación de control de tierra
GCS303, el control remoto TC101, y el Software CW
commander (software de estación base terrestre).
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MANDO Y CONTROL EN TIERRA

El sistema de soporte integral es la parte que garantiza el uso
normal del producto el cual consiste en equipos de apoyo,
herramientas, repuestos y partes.

El sistema de apoyo integral incluye principalmente equipos de
garantía de logística terrestre, equipos de embalaje, equipos de
carga y reabastecimiento de combustible, repuestos de
mantenimiento, herramientas adjuntas y datos técnicos.

CAPITULO 1-
INTRODUCCIÓN AL SISTEMA



Características funcionales

CW-40D adopta un diseño híbrido, que consiste en dos
configuraciones la primera de ala fija y la segunda multirrotor
(cuatrirrotor), alcanzando así un mayor alcance y autonomía
de vuelo, permitiendo además al UAV la función VTOL
(despegues y aterrizajes verticales) del UAV por medio de sus
cuatro rotores.

Él controlador de vuelo inteligente AP-101 de JOUAV, que
consiste en una antena diferencial dual para sistema de
búsqueda de dirección y módulo de respaldo GNSS +
COMPASS, mejoran en gran medida el desempeño general del
UAV, obteniendo así una mayor seguridad de vuelo durante la
operación.
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Parámetros básicos de rendimiento del CW-40D
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Lista de artículos
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Caja de embalaje del fuselaje

La caja cuenta con 4 componentes:

1. Brazo tracero derecho

2. Fuselaje

3. Brazo trasero izquierdo

4. Hélice de repuesto del motor
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Caja de embalaje del ala

La caja cuenta con 9 componentes:

1. Control remoto 6. Brazo delantero izquierdo

2. Ala central                                 7. Brazo delantero derecho

3. Antena del enlace maestro     8. Cola derecha

4. Ala izquierda                             9. Ala derecha

5. Cola izquierda
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Caja de embalaje de la estación base terrestre

La caja de embalaje cuenta con 4 componentes:

1. Cuerpo de torreta

2. Fuente de alimentación de la torreta 

3. Cargador para batería de la torreta

4. Antena  (cabeza de hongo)
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Caja de accesorios

La caja cuenta con 10 componentes:

1. Batería del terminal del control         
2. Cargador para batería del control
3. Cargador para control remoto
4. Fuente de alimentación de CA del cargador 308 
5. Cargador para estación base terrestre
6. Testeador de electricidad de la batería
7. Cargador 308
8. Tablero de balanceado del cargador 308
9. Caja de herramientas (incluidos herramientas y 
accesorios
10. Caja a prueba de explosiones de batería (incluye 
batería)
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Caja de accesorios del motor

La caja de embalaje cuenta con 6 componentes:

1. Dispositivo de repostaje/bombeo

2. Llave dinamométrica digital

3. Embudo de aceite de motor

4. Vaso medidor de aceite de motor

5. Caja de herramientas (incluye accesorios)

6. Aceite de motor (2 botellas)
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Otros

La caja cuenta con 3 componentes:

1. Trípode

2. Soporte

3. Terminal de control GCS303
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Preparativos: Cargas de baterías

1. Carga de la batería icharger308DUO

2. Carga de control remoto

3. Carga de la estación base terrestre GCS100
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Preparar el UAV

Preparar el UAV

Desplegar el 
UAV

Ensamblar la 
batería y cargar 

combustible

Encender el UAV
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Preparar la estación base en tierra

Preparar la 
estación base en

tierra

Instalar el 
software de 

comando CW

Configurar la 
estación base en 

tierra

Conectar la 
terminal de 

control
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Preparar la estación base en tierra

Planear la 
misión
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Chequeo de la estructura del UAV

Chequeo La estructura 
del UAV
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Chequeo de motor

Chequeo El motor
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Chequeo Estación base 
en tierra

Chequeo de la estación base en tierra
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Chequeo Estación base 
en tierra

Chequeo de la estación base en tierra
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Chequeo Estación base 
en tierra

Chequeo de la estación base en tierra
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Inspección previa al vuelo

Inspección 
previa al vuelo
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Despegue

Despegue
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Ejecución de la misión

Ejecución de la 
misión

Monitorear el 
estado de vuelo

Estabilizar el 
gimbal de control 

de cámara
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Aterrizaje

Aterrizaje
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Fin de la misión

Fin de la 
misión

Descargar los 
datos

Desensamblar 
y empacar
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