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CAPITULO 4-
INTRODUCCION

La MG-170E es una cdmara estabilizada de alta precision de
2 ejes con telémetro Idser, cdmara optica y sensor térmico.

La cdmara dptica proporciona transmision de video Full HD
de 1080P y capacidad de zoom de 30X que le permite ver
objetos en detalle a distancia.

Con una cdmara térmica de 640*512, puede detectar
objetivos de noche o con poca visibilidad.

Temperatura de funcionamiento: -20 °C~ 60 °C.
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INTRODUCCION: COMPOSICION

1. Ventana dptica del médulo infrarrojo de 5. Soporte de acimut
onda larga

2. Ventana optica del médulo de luz visible 6. Protectores laterales
3. Ventana optica del médulo de rango Idser 7. Cubierta

4. Soporte de montaje
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CAPITULO 4-
INTRODUCCION

INTRODUCCION: PRINCIPALES FUNCIONES

Cuenta con una funcion de estabilizacion de linea de vision de alta
precision

Capacidad de detectar e identificar objetivos terrestres
Tiene modos de trabajo como busqueda, seguimiento, bloqueo y guia

Tiene personalizacion de superposicion de caracteres y funciones de
visualizacion.

Tiene funcion de posicionamiento de destino.
Tiene funcion de alcance ldser.

Tiene funcién de autocomprobacion y diagndstico de fallas.
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CAPITULO 4-
INTRODUCCION Beneficios y caracteristicas

Integrado con un telémetro Idser, MG-170E puede calcular la distancia del objeto dentro de los 4000 metros, analizar con
precision la longitud y la latitud del objeto y mostrarlos en la pantalla. Ademds, esta cdmara gimbal utiliza la tecnologia de
seguimiento térmico mds avanzada, con la que nunca perderd el objeto, la funcion de seguimiento también funciona con

sensores de luz diurna.

Camara EO con zoom
optico de 30X

Esta cdmara de alta resolucion HD 1920
x 1080 y zoom &ptico de 30X le permite
observar objetos a una distancia de
hasta 500 m

Objetivos terrestres de
pista automatica

Apunte automaticamente a un objeto
en movimiento, guie el dron para
rastrearlo y manténgalo en el centro
de la pantalla de video.

Sensor de imagen térmica
integrado

Con la cdmara térmica de 640*512,
puede encontrar personas o animales
desaparecidos y atrapados por la
noche o en situaciones de poca
visibilidad.

Estabilizador giroscopico
de 2 ejes

Estabiliza su video en el eje de cabeceo
y balanceo, que presenta alta
estabilidad, precision y sensibilidad.

Telémetro Iaser de 4000
metros

MG-17JE lo ayuda a determinar la
distancia a su objetivo y sefalarlo a
largas distancias de hasta 4000
metros.

Descarga de datos sin
procesary
almacenamiento
duplicado

La camara le permite descargar y
almacenar datos sin procesar en el

aire de videos, fotos y datos de POS.

Funcién de ubicacion
geogrdfica

La funcién de ubicacion geografica
generard la posiciéon GPS del objeto y la
maquina que se estan viendo en la
imagen de video.

Detectar e identificar
objetivos terrestres

Esta completa c@mara de deteccidn
puede encontrar r@pidamente objetos
en movimiento pequenos y dificiles de

ver en el suelo.
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CAPITULO 4-
UTILIZACION - INSTALACION

REUNA LA CARGA UTIL EN EL COMPARTIMIENTO DE LA
MISION DEL AVION

A S S A S
CONTROLAR LIBRE MOVIMIENTO DEL GIMBAL, GIRO Y

CABECEO
A A L A

INSPECCION VISUAL DEL EQUIPO
A S S A
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UTILIZACION - ENCENDIDO
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&% UTILIZACION

TGT: indica la informacion del objetivo

TGT

LRF Geodetic Lon: Lat:

WGS Geodetic Lon: E 104. 450606380 ° Lat: N 31.58032200°
SLR: 301m GDR: Om LRF SLR:

T™D: 0.0° T™MS: 0.0km/h
Default Model: TC:
POIC:
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ACFT: muestra informacion del estado del vuelo

ACFT

WES Ceodetic Lon: E 104. 45063010°

AS: 18.8(18.9)m/s

6S: 18.5m/s
V-Dir: 183.8°
D2H: 05w
MotV: 46. 9V
TWN: 84
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CAPITULO 4-
UTILIZACION

GIMBAL

VER: VT200 1.6.9
TV FOV: 20.873.2x
AZ: 182.158°

Pan: 316.612°

CTL Mode: Line

RTT: OFF

RC: OFF

SD: Norm

MTI: OFF

Snapshot: 0

IR Mode: B/W

UTC+8 2020. 12. 30

Power: 24.6V
IR FOV: 12.4°
PI: -85.503°
Tilv: 94 717°
BS: OFF

DEM: ON

ZS: OFF

REC: ON

AI-R: ON

IM: ON
12:47:36

ay
DR#%2

GIMBAL: muestra informacion relevante sobre la cdmara estabilizada
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CAPITULO 4-
UTILIZACION

GIMBAL

VER: VT200 1.6.9
TV FOV: 20.873.2x
AZ: 182.158°

Pan: 316.612°

CTL Mode: Line

RTT: OFF

RC: OFF

SD: Norm

MTI: OFF

Snapshot: 0

IR Mode: B/W

UTC+8 2020, 12. 30

Power: 24.6V
IR FOV: 12.4°
PI: -85.503°

Tilt: 94 717°

ES: OFFR
DEM: ON
ZS: OFF
REC: ON
AI-R: ON

IM: ON
12:47:36

ay
DR#%2

GIMBAL: muestra informacion relevante sobre la cdmara estabilizada

NESVIP



il

“RA

| S—— S—

CAPITULO 4 q

SERVICIO Y
MANTENIMIENTO
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FIN DEL CAPITULO IV
INDUCCION AL MANUAL DE
OPERACION
SERVICIO Y MANTENIMIENTO
UAS (SVANT) CW40D

DRUNESVIP




