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CONOCIMIENTO DE LA RUTA

* LA RUTA SE ESTABLECE POR PUNTOS

* LA RUTA DEBE ESTAR CERRADA



CONOCIMIENTO DE LA RUTA

BARRA DE HERRAMIENTAS DE PLANIFICACIÓN DE VUELOS

NUEVA PLANIFICACIÓN DE VUELO ………… PLANIFICA RUTAS SIMPLES

NUEVA GRILLA DE VUELO ………… PLANIFICA RUTAS DE MAPEO

NUEVA PLANIFICACIÓN DE ATERRIZAJE ………… PLANIFICA RUTAS DE ATERRIZAJE

NUEVA PLANIFICACIÓN RÁPIDA………… PLANIFICA RUTAS DIRECTA



CONOCIMIENTO DE LA RUTA

RUTAS DE VUELO



CONOCIMIENTO DE LA RUTA

NUEVO PLAN DE VUELO

CREAR RUTA

Haga clic en el mapa con el botón izquierdo del mouse y haga doble 
clic en el punto de ruta cercano al que desea cerrar al final del plan. 
Eventualmente, se genera un waypoint en el punto de doble clic y se 
cierra al siguiente waypoint. 

¡PRECAUCIÓN! 

La ruta debe ser cerrada.



CONOCIMIENTO DE LA RUTA

PLAN LOCAL

Barra de edición de puntos de navegación Edita un elemento de un solo punto

Insertar / borrar waypoint Agregar o eliminar waypoints en rutas locales

Barra de edición del plan de vuelo Editar/ver/eliminar/guardar todo, remoto 
y local (guardar en formato XML)

Enviar plan de vuelo Enviar ruta local blanca al plan remoto.

Vista previa de elevación y 
comprobación de altura

La verificación de seguridad de los datos de
elevación se puede llevar a cabo fuera de línea.



PROPIEDADES DE LOS WAYPONITS

Atributo de ubicación 

Atributo de 
sobrevuelo en circulo

Acciones

Longitud, latitud, altitud

Sobrevuelo en ascenso 
y en descenso

Tomar fotos, giro anticipado, 
pendiente.



PROPIEDADES DE LOS WAYPONITS

El modo de vuelo de UAV en
movimiento circular es centrado en
el waypoint de destino

Below: la posición actual del UAV es
más baja que el punto de ruta
objetivo, realice un ascenso de vuelo
estacionario, salga del vuelo
estacionario después de alcanzar la
altitud objetivo y siga el siguiente
punto de ruta.

Giro anticipado: realiza un giro
antes del waypoint de destino.

La posición espacial del punto objetivo
de vuelo del UAV se determina en
longitud, latitud y elevación
(elevación/relativa)

Pendiente: realiza un vuelo a lo largo
de una pendiente entre waypoints con
diferencia de elevación dentro del
ángulo de cabeceo máximo del UAV.

Above: la posición actual del UAV es
más alto que el punto de ruta objetivo,
realice un descenso de vuelo
estacionario, salga del vuelo
estacionario después de alcanzar la
altitud objetivo y siga el próximo punto
de ruta.

Cámara: realiza las tomas desde la
posición del punto de referencia.

Limite mínimo de radio: 250m

UBICACIÓN SOBREVUELO ACCIONES



CONOCIMIENTO DE LA RUTA

PLAN REMOTO

Se muestra en azul.

No se pueden editar waipoints y planes de vuelo.

Enviar el plan local al piloto automático mediante “enviar plan de vuelo”.

Seleccionar “Remoto” para mostrar/actualizar el plan remoto.



CONOCIMIENTO DE LA RUTA

PLAN LOCAL PLAN REMOTO
COMPARACIÓN PLAN LOCAL Y REMOTO
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DESPEGUE Y ATERRIZAJE

MISIÓN



RUTA DE DESPEGUE Y ATERRIZAJE

RUTA DE DESPEGUE (0-5)

Función

Guía la dirección de despegue y ascenso.

Después que el UAV despega, rastrea el punto Nro 1
y sube a la altitud establecida a lo largo de los 4
puntos



RUTA DE DESPEGUE Y ATERRIZAJE

WAYPOINT DE EMERGENCIA (0)

Función

Durante la ejecución de la misión, cuando 

se activa el retorno de emergencia, efectúa el 

circulo de espera en el Punto 0. 



RUTA DE DESPEGUE Y ATERRIZAJE

PLAN DE ATERRIZAJE

Función

Recopilación de puntos de aterrizaje: haga clic en

“Capture Current Aircraft" para completar.

Nota: Antes de la adquisición, confirme que la

"AIRBORNE ORIENTATION, RELATIVE DIFFERENCE,

BASE STATION ORIENTATION" están todos en Estado

RTK- NARROW-INT, de lo contrario, el punto de aterrizaje

recopilado puede tener una gran desviación.



RUTA DE DESPEGUE Y ATERRIZAJE

PLAN DE ATERRIZAJE

Función: (1994-1998)

Guíe el avión para que descienda y complete el aterrizaje.
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RUTA DE LA MISIÓN

Adquisición del área de trabajo

Usando el método de Tarea “AERIAL PHOTO MISSIONS” –
“WAYPOINT EXPORT” en el software de la estación
terrestre, se exporta el rango de área seleccionado.

• Acceso

Los tipos de guardado de exportación son los siguientes:



RUTA DE LA MISIÓN

Adquisición del área de trabajo

Seleccionar Task → Aerial Photo 
Mission → Area/Sections Import



RUTA DE LA MISIÓN

Planificación del área de trabajo

Planificación

Parámetros de cámara.

Configuración de GSD & solapado.

Ruta adaptable/Alternativa adaptable.

Marcar la opción “Adaptable Alt. ”para lograr
un vuelo con un ángulo de ascenso,
generalmente 4 °

Ajuste de dirección de ruta.



RUTA DE LA MISIÓN

Planificación del área de trabajo

Solapado

Las proporciones de superposición utilizadas en
distintas escalas de mapeo son diferentes. Los
siguientes datos son las relaciones de superposición
recomendadas para diferentes escalas:



RUTA DE LA MISIÓN

Generación de la
ruta de la misión.



RUTA DE LA MISIÓN

Verifique el número de serie de los
puntos de la ruta y los atributos
importantes de los mismos

Revisión del Plan de Vuelo.



RUTA DE LA MISIÓN

Inspección de la ruta.

Vista previa de altura

Identifique conflictos entre la ruta y
el terreno al ver los datos de
elevación sin conexión

Durante la inspección, la diferencia
de altura entre el punto más alto del
área de inspección y la ruta debe ser
de al menos 150 m.

Demanda de altura



RUTA DE LA MISIÓN

Inspección de la ruta.

Chequeo de altura

Comprobación de altitud de ruta a
través software saber si la ruta
cumple con los requisitos
establecidos.



RUTA DE LA MISIÓN

Seguimiento de la ruta

Use la 'manual collection' para efectuar el seguimiento de la
ruta.

Podemos crear un punto de ruta haciendo clic con el botón
izquierdo y doble clic para finalizar la creación.



RUTA DE LA MISIÓN

Enviar la ruta

Envía la orden para que el
estabilizador rastree la ruta
durante la misión



RUTA DE LA MISIÓN

Punto de referencia rápido
(1999)

Sirve para que el UAV en una situación
de emergencia, vuele a un lugar
designado en forma inmediata.

Plan de vuelo rápido



RUTA DE LA MISIÓN

Configuración

Ajuste de altura

Desplazamiento de distancia

Configuración de índice



RUTA DE LA MISIÓN

Punto de referencia rápido
(1999)

Al generar un waypoint rápido, la aeronave lo
rastreará inmediatamente y es útil para situaciones
como:

1. Evasión de un espacio aéreo o aeronave.

2. Cambiar la altitud de vuelo.

3. Emergencia
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RUTA DE LA MISIÓN

Planificación del área de trabajo

Nuevos planes de vuelos aéreos

Haga clic con el botón izquierdo del mouse para
agregar los vértices o puntos del área de captura
del polígono y haga clic con el botón derecho del
mouse para realizar las acciones de "Deshacer",
"Completar el área actual", "Completar todas las
áreas" en el menú.

Con la tecla de acceso rápido
se puede deshacer la última área de planificación



RUTA DE LA MISIÓN

Planificación del área de trabajo

Nuevos planes de vuelos aéreos

Con esta herramienta se puede planificar

una sola área o múltiples áreas de vuelo de

fotografía aérea.



RUTA DE LA MISIÓN

Planificación del área de trabajo

Nuevos planes de vuelos aéreos

Después del ajuste, puede seleccionar “Current
Generation" or “All Generated“;

“Current Generation" genera rutas para el área
editada actualmente;

“All Generated“ se refiere a la generación de un
conjunto de rutas para todas las áreas
planificadas.



RUTA DE LA MISIÓN

Planificación del área de trabajo

Nuevos planes de vuelos aéreos

Después de completar "aerial photography
parameter setting", se genera una vista previa
de la la ruta automáticamente, y el usuario
puede ajustar la longitud de la ruta de acuerdo
con la situación real.

Punto de inicio

Punto final



OTRAS RUTAS

Cuadrícula

Inicio del marco de cuadrícula

Para mejorar la precisión de vuelo del área
de estudio y lograr el control de la imagen,
se agrega una ruta de cuadro en ambos
extremos del área de estudio, y la distancia
inicial general es de 3 a 5 veces la distancia
de fotografía.

Altura de la cuadricula

1:500-----+50m
1:1000-----+60m
1:2000-----+70m



TIEMPO DE PREGUNTAS

Gracias por su 
atención!


