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g CONOCIMIENTO DE LA RUTA JOUAV

% LA RUTA SE ESTABLECE POR PUNTOS

% LA RUTA DEBE ESTAR CERRADA
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¥ CONOCIMIENTO DE LA RUTA JOUAV

BARRA DE HERRAMIENTAS DE PLANIFICACION DE VUELOS

Task Preflight Check Layout Help Language(iEE)
QR @K i [Jrme

% NUEVA PLANIFICACION DE VUELO ............ PLANIFICA RUTAS SIMPLES

NUEVA GRILLA DE VUELO ............ PLANIFICA RUTAS DE MAPEO

NUEVA PLANIFICACION DE ATERRIZAIJE ............ PLANIFICA RUTAS DE ATERRIZAIJE

o

X,

NUEVA PLANIFICACION RAPIDA............ PLANIFICA RUTAS DIRECTA
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g CONOCIMIENTO DE LA RUTA

RUTAS DE VUELO
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g CONOCIMIENTO DE LA RUTA

NUEVO PLAN DE VUELO

CREAR RUTA

Haga clic en el mapa con el botén izquierdo del mouse y haga doble
clic en el punto de ruta cercano al que desea cerrar al final del plan.
Eventualmente, se genera un waypoint en el punto de doble clic y se
cierra al siguiente waypoint.

iPRECAUCION!

La ruta debe ser cerrada.
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¥ CONOCIMIENTO DE LA RUTA

PLAN LOCAL
Edit waypoint3
Insert waypoint
Barra de edicion de puntos de navegacion Edita un elemento de un solo punto Delete waypoint3
Insertar / borrar waypoint Agregar o eliminar waypoints en rutas locales Edit flight plan
View flight plan
Barra de edicion del plan de vuelo Editar/ver/eliminar/guardar todo, remoto Delete flight plan

y local (guardar en formato XML) Save flight plan

Enviar plan de vuelo Enviar ruta local blanca al plan remoto. Online elevation preview

Offline elevation preview
Vista preV|a. fje elevacion y La veljlflcaaon de seguridad de los datos de Send flight plan
comprobacion de altura elevacion se puede llevar a cabo fuera de linea.

Plan altitude check
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¥ PROPIEDADES DE LOS WAYPONITS

@ Atributo de ubicacion Longitud, latitud, altitud . §
............. Position Orbit/Hover
Latitude | 31. SE273960] [de) [Noany Rard1us{0. 00 | [
. 1 104. 45429564 GFs 0 =
(+  Atributode Sobrevuelo en ascenso Langi tude ] eyl e GRS
. Altitude | 750.56) [m] @) MSL [ Right
sobrevuelo en circulo y en descenso 79056 [a) CoAcL ] Above [Below
------------- Next Waypoint Task Actions
Ta 1 | st m [m] [<] PreTurn [ 5lape
@ Acciones Tomar fotos, giro anticipado, =~ #se= S
pendiente. Alrspeed |l‘rl.|in 5pe ~ | | .00 m's
Save Cancel
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g PROPIEDADES DE LOS WAYPONITS

UBICACION

La posicidén espacial del punto objetivo
de vuelo del UAV se determina en
longitud, latitud y elevacion
(elevacion/relativa)

SOBREVUELO

El modo de vuelo de UAV en
movimiento circular es centrado en
el waypoint de destino

Below: la posicion actual del UAV es
mas baja que el punto de ruta
objetivo, realice un ascenso de vuelo
estacionario, salga del @ vuelo
estacionario después de alcanzar la
altitud objetivo y siga el siguiente
punto de ruta.

Above: la posicion actual del UAV es
mas alto que el punto de ruta obijetivo,
realice un descenso de vuelo
estacionario, salga  del vuelo
estacionario después de alcanzar la
altitud objetivo y siga el proximo punto
de ruta.

Limite minimo de radio: 250m

ACCIONES

Giro anticipado: realiza un giro
antes del waypoint de destino.

Pendiente: realiza un vuelo a lo largo
de una pendiente entre waypoints con
diferencia de elevacion dentro del
angulo de cabeceo maximo del UAV.

Camara: realiza las tomas desde la
posicion del punto de referencia.
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g CONOCIMIENTO DE LA RUTA

PLAN REMOTO

Track waypoint2

View flight plan details
Se muestra en azul. Delete flight plan

Copy to local
No se pueden editar waipoints y planes de vuelo. Save flight plan
Enviar el plan local al piloto automatico mediante “enviar plan de vuelo”. Online elevation preview

_ _ Offline elevation preview
Seleccionar “Remoto” para mostrar/actualizar el plan remoto. P

Copy to local

Plan altitude check
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g CONOCIMIENTO DE LA RUTA J5UAV

COMPARACION PLAN LOCAL Y REMOTO

[t | e [[Remte |
g " |
A R e e el [, e ‘ ST —
» 7 - x D Local Remote Q Tracking ¥ v Insert waypoint x
O v Delete waypoint x
E Edit waypoint1
o insert waypoint v Edit flight plan x
Delete waypoint1 Track waypoint1 v View flight plan v
Edit flight plan View flight plan details
View flight plan Delete flight plan v Delet flight plan x
| Delete flight plan § Copy to local -
Save flight plan Save flight plan v Save flight plan v
d Online elevation preview 3 Online elevation preview v Online/ offlin.e elevation v
Offline elevation preview gl Offiine elevation preview preview
Plan altitude check Plan altitude check v Plan altitude check v
x Track waypoint v '
x Copy to local v
x Request to refresh v
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¥ DESPEGUE Y ATERRIZAJE JOUAV
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g RUTA DE DESPEGUE Y ATERRIZAJE

RUTA DE DESPEGUE (0-5)
Funcion

Guia la direccion de despegue y ascenso.

Después que el UAV despega, rastrea el punto Nro 1
y sube a la altitud establecida a lo largo de los 4
puntos
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g RUTA DE DESPEGUE Y ATERRIZAJE

WAYPOINT DE EMERGENCIA (0)

Funcion

Durante la ejecucion de la mision, cuando
se activa el retorno de emergencia, efectua el

circulo de espera en el Punto 0.
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W RUTA DE DESPEGUE Y ATERRIZAJE

PLAN DE ATERRIZAJE

Funcion '
) ) o ) Actions « - - v | Local Remote V| Tracking |34
Recopilacion de puntos de aterrizaje: haga clic en ' [% % : a ’d Q ‘)}’E

“Capture Current Aircraft" para completar.

V\/l N d A Landing flight plan
Nota: Antes de la adquisicion, confirme que la [y A b
"AIRBORNE ORIENTATION, RELATIVE DIFFERENCE, Latitade [ 31.67750719] Direction 133 [-160,160)

Longitade | 104 sssorezs [ SRR CiRINROd ]

Altitude[n] [ 600. 68| [] Right hand mode

RTK- NARROW-INT, de lo contrario, el punto de aterrizaje : Copture Current Aireraft [~

BASE STATION ORIENTATION" estan todos en Estado

recopilado puede tener una gran desviacion.
Send
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g RUTA DE DESPEGUE Y ATERRIZAJE

PLAN DE ATERRIZAJE

Funcion: (1994-1998)

Guie el avion para que descienda y complete el aterrizaje.
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¥ RUTA DE LA MISION JOUAV

Adquisicion del area de trabajo Task Preflight Check Layout Help Language(iE®)
. AcCCEeso Flig.ht Plan Impc'm. Ilnral |—| Rﬂ'mmp Q m Tr
Aerial Photo Missions  » Area/Sections Import
Camera Settings Area/Sections Clear
Usando el método de Tarea “AERIAL PHOTO MISSIONS” — Load Photo POS Data Planning Regional Import
“WAYPOINT EXPORT” en el software de la estacidon Planning Regional Export
terrestre, se exporta el rango de area seleccionado. Waypoint Export

Los tipos de guardado de exportacion son los siguientes:

@ @ 5
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s/ RUTA DE LA MISION JOUAV

Adquisicidon del area de trabajo

Path |'C:"'.l.lsurs"mdnininn'.l:-r\l'lslli.'.-w:-p'\-z.hl.l. | Browszs, .. Palygon Boda Polyline Node

Altiticde Wode O Use Sane Height () Bes Height Overlay

Pinal Height (1000 [a]
................................................................ itant Dlatancallt. 0 [al
Select Caners
Sagmant Hil 7 & [ram]
Seleccionar Task = Aerial Photo cleclize w22 W
Eoute dractlon () Clechwlse W amtl=clockwlse

Mission = Area/Sections Import

[ Bsable Fre Turmn
Bavpoint parass

Camara Sattinga/| Enshla Fhots

Liml f hae desd ret comtain haight, haight ueing unifern alvinods acda

B Naadiers the mmber of sections 1, the lagt peint 34 directed o the firat po
2, If the omber of segnents iz 2 mere, you can wdd & poetam
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s RUTA DE LA MISION

Camera Setting

Cansra Jelect

Planificacion del area de trabajo Type  CA=100 - & Manager

Inatal]l Tertical =~ Photo Bax. Resclutisn [piz]

Leng Side Shert Side
Cc ., T w2 x| 5304
@ Plan IflcaCIOn CCD Sizelnm] FocalLlengthinm]
Long Side Short Side
@ Pardmetros de camara. =5 "L
Overlap Rate .
. .z : Gild) - 0, 50
@® Configuracién de GSD & solapado. o Scale | ‘@[ 6050 ]
Heading Overlap [ (%] Side Overlap a5 [w]
@® Ruta adaptable/Alternativa adaptable. Photosran Datun (TS0 [a] Photo Spacing | 193] [a]
Relative Haight 3ET. 03| [m] Routs Spacing 928 [a]

Autopilot Camera Faraacters

Marcar la opcidon “Adaptable Alt. “para lograr
un vuelo con un dngulo de ascenso, - I Caleulate E”"”ﬁ“ e

Send Adaptive Alt.
generalmente 4 °

Ajuste de direccion de ruta.

!

@
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¥ RUTA DE LA MISION

Overlap Rate
Planificacion del area de trabajo Rap Scale [1:500 ] 6so [ 0.050| fa)
Heading Overlap [N (%] Side Overlap | 65| %]
@ SO I ap ad O FPhotogram Datum ’_Wﬂ [n] Photo Spacing 119. 3| [a]
Relative loightf . éé‘f:éé‘i [a] Route Spacing (_ _9-2”-“9] [n]

Las proporciones de superposicion utilizadas en

distintas escalas de mapeo son diferentes. Los
siguientes datos son las relaciones de superposicion T _A-;‘s’*—- <

recomendadas para diferentes escalas: e 2 -

""- 5{}% £ i v.— f_‘.' . Weute spacing - —
Side Overlap NegA==
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s RUTA DE LA MISION

Generacion de la
ruta de la mision.

bbal [ okax deas net contels helght, Balght wileg ualfers alvituds scde

3. Neavers the msabar #f sacsicre |, the lact palet 19 trostad o the firsy po

Co IE the munber of segasare 15 7 sors, you ter add & poetram

—c
G5 Power
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s RUTA DE LA MISION

[ ] [ I 4 . .
@ Revision del Plan de Vuelo. et Mg,
Current flight plan: Route points [37] Total range [27.48] Km Cruise speed [0] m/s Estimated flight [uncal
, . Yaypoin... latitude[deg] longitude[deg] sltitude[m] Pre-turn Circle radius[m] Hover time [s]

Verifiqgue el niumero de serie de los 0 31. 16927036 104. 27512407 894, 42 [ 155 0 |
. ll 31. 16972081 104. 27512407 894, 42 155 0 ’
puntos de la ruta y los atributos 2 31. 16122920 104. 27991899 894, 42 0 0 !
importantes de los mismos 3 31.16002199 104. 27624379 894, 42 0 0 |
4 31. 16448094 104, 27424341 894, 42 0 0 \
5 31. 17852656 104. 26794203 894, 42 D 0 _ 0 |
6 31. 18082302 104. 26249733 894, 42 0 0 ’
7 31. 18253464 104. 26770930 894, 42 0 0 ’
8 31. 17897467 104, 26930649 894, 42 0 0 |
9 » 31. 16495519 104. 27559618 894, 42 Q 0 0 ’
10 31.16013172 104, 27334693 894, 42 0 0 ’
11 31. 16184359 104. 27855765 894, 42 0 0 I

12 31. 16540336 104, 27696063 894, 42 0 0
13 |31. 17880700 104, 27094722 894. 42 O o 0 v_
14 31.18110348 104. 26550245 894. 42 0 0 !

<
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s RUTA DE LA MISION

Inspeccion de la ruta. E— -

Height Preview [Local/Remote]

Alt. Resolution

@ V| Sta p I“eVi a d e al t ura Flight Elevation Information [High Resolution]

—— Plan protection altitude ssss= Mountain profile

Plan altitude = Minimum limit height

Identifique conflictos entre la ruta y
el terreno al ver los datos de

elevacion sin conexién é_’
=
[T Demanda de altura
0 5 10 15 20 2
Durante la inspeccion, la diferencia Distance (1073)

de altura entre el punto mas alto del
area de inspeccion y la ruta debe ser
de al menos 150 m.
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g RUTA DE LA MISION

Inspeccion de la ruta.

Chequeo de altura

Comprobacién de altitud de ruta a
través software saber si la ruta
cumple con los requisitos
establecidos.

JOUAV

Vhether it Flight A
< 2 2 neets the distance
Cg%;lictlon Collection Yaypoint TaEs TG Toraitids S;ﬁ:}é K:{pgint ﬁ;fmhf Height difference requirements from
Eumher point type No. ng ) [ g ) g (m) 30 meters starting
above the point
ground) (m)
» B 0 31. 1€ |10 07|1565.00 |894.42  |50¢ 388, 4-Above ground TRUE 0. ¢

'Check completed, total0Checkpoints are abnormal I Height below ground
Above The Ground

Start Check

Tip:Interval of 30 meters collection
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s RUTA DE LA MISION

SegUImlentO de Ia ruta Lat. [31.58283970|  Lon. [104. 44540690 | 4lt.

ErrorCorrection

Automatic point—of-view
D [m] Amend elevation correction
[0ffline data required]

Use la 'manual collection' para efectuar el seguimiento de la

Basic Function

ruta. Tomma || e || sl ||
. . , Auto Around Frame Lock Calibration RIT Auto Sﬁ:‘:s
Podemos crear un punto de ruta haciendo clic con el botén — —
RTT Manua pointing flight

izquierdo y doble clic para finalizar la creacidn.

Mission Control

Line Patrol Mode

Start Inspection Stop Patrolling

Path Sending ind Receiving

Pa;lh
Loading Re t
Send Path quss
Nanual Path Path
Collection | » | Export

View L.
Dist. |: (n] Request | Adj. Dist.
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m® RUTA DE LA MISION

Gimbal

ViewPoint

En\"ar Ia ruta i : 3 Lat. [31.58285940| Lon, [104. 44541180 | Al

ErrorCorrection

Automatic point-of-view

D [m] Amend elevation correction

[0ffline data required]

Envia la orden para que el
oy W e & " b Basic Function
estabilizador rastree la ruta “~_ o I

position
d I « o 7 o ey ’
u ra nte a m IS I O n Auto Around Frame Lock Calibration RIT Auto sﬂo‘zs

RTT Manual pointing flight

Mission Control

Line Patrol MNode

Start Inspection Stop Patrolling

Path Sending

Path ’ . e
5 View Path
Loading
— Send Path Request

Nanual Path Path
Collection Export

View o
Dist. \:l (n] Request | Adj. Dist.
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¥ RUTA DE LA MISION

New quick plan X

Punto de referencia rapido

(1999) Waypoint
Latitude[deg]

% Plan de vuelo ra'pido Longi tude[deg] |-0.00133574

Elevation[m] 509. 94 [m]

Sirve para que el UAV en una situacion Hover

de emergencia, vuele a un lugar [] Right Hover

designado en forma inmediata. Radius 150. 00 [m]

Application Mode

Waypoint Index 1999

(1) 4 Cancel
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m® RUTA DE LA MISION

Configuracion
Ajuste de altura
Desplazamiento de distancia

Configuracion de indice

JOUAV

¥ayPoint Height
@ All Points Same 100.0 [m]
(O Each Point Increases

Tracking Point Height
@ Original Height

(0 meters without

(O 0ffline Elevation offline data)

Generate parameters

Direction |CC¥ Unwrap [] Reverse
Offset Type Parallel — Offset Dist 100. 0| [m]

Offset Num 2 % [num] Offset Range 100 ~ 1000 m

Starting Index

Index 5 Index min of 5 and max of 1992
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s RUTA DE LA MISION ~UAV

Punto de referencia rapido
(1999)

Al generar un waypoint rapido, la aeronave lo
rastreara inmediatamente y es util para situaciones
como:

1. Evasidn de un espacio aéreo o aeronave.

2. Cambiar la altitud de vuelo.

3. Emergencia
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s RUTA DE LA MISION

Planificacion del area de trabajo

% Nuevos planes de vuelos aéreos

Haga clic con el botdn izquierdo del mouse para
agregar los vértices o puntos del area de captura
del poligono y haga clic con el botéon derecho del
mouse para realizar las acciones de "Deshacer",
"Completar el area actual", "Completar todas las
areas" en el menu.

Undo
| Complete the current area
Complete all areas

Con la tecla de acceso rapido | Ctrl | + Z
se puede deshacer la ultima area de planificacion
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s RUTA DE LA MISION

Planificacion del area de trabajo

[#3]1535m X 478m [0. 12km2]
El

% Nuevos planes de vuelos aéreos

Con esta herramienta se puede planificar
una sola area o multiples areas de vuelo de
fotografia aérea.

™

; ‘\
N
y -

G £ i
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s RUTA DE LA MISION

Planificacion del area de trabajo

, Aerial photography areal
% Nuevos planes de vuelos aéreos P e

Pan area
Después del ajuste, puede seleccionar “Current Stretch area
H n " “u, .
Generation" or “All Generated®; Rotation area

Photo Parameter

“Current Generation" genera rutas para el area

editada actualmente; Current Generation
All Generated

“All Generated” se refiere a la generacion de un
conjunto de rutas para todas las areas
planificadas.
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mf¥ RUTA DE LA MISION JOUAV

Planificacion del area de trabajo (4111 1km5 /6 [0, 46ku2]

% Nuevos planes de vuelos aéreos

Después de completar "aerial photography
parameter setting", se genera una vista previa
de la la ruta automaticamente, y el usuario
puede ajustar la longitud de la ruta de acuerdo
con la situacion real.

@ Punto de inicio

) Punto final
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mf¥ OTRAS RUTAS JOUAV

Cuadricula
@ Inicio del marco de cuadricula

Para mejorar la precision de vuelo del area
de estudio y lograr el control de la imagen,
se agrega una ruta de cuadro en ambos
extremos del area de estudio, y la distancia
inicial general es de 3 a 5 veces la distancia
de fotografia.

[T Altura de la cuadricula

1:500-----+50m
1:1000-----+60m
1:2000-----+70m
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JOUAV

Unmanned Aircraft System

Gracias por su
atencion!
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