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s PARAMETROS DE DESPEGUE Y ATRRIZAJE  joUAV

Parametros de despegue

Altitud minima de despegue: R e -
Basic Command IAS
fe=a L

En la etapa de despegue, la altura a la que la e .

aeronave sube verticalmente en el modo Minimum AGL . Cruise w/s

multirrotor y luego ingresa a la etapa de vuelo en | Clim coe Lo Clinb | 250000 m/s

modo ala fija después de alcanzar la altura ,

. Landing Throttle
Conflgurada' Lateral Deviation m Captire Value
Height Deviation 50.0000| p to Stant

[el valor predeterminado es 30 m, en Clarify Aoe. 1. 5500

circunstancias normales, la altura de despegue no e n

debe supere los 50 m, para evitar poner en Landing Height [ 25.0000] p

peligro la seguridad del vuelo debido a los
diferentes tamanos y direcciones de flujo de aire
de diferentes grados
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g PARAMETROS DE DESPEGUE Y ATRRIZAJE  jAUAV

Parametros de despegue

Coeficiente de ascenso: oGS e __

Basic Command IAS

Determina la velocidad aerodinamica S e

durante el ascenso (blogueando los motores Minimum AGL m Cruise /s

de los rotores).  Climb coe ) Clin
Landing Throttle

En general, este valor se puede aumentar al rateral beviation " Capture Value
Height Deviation 50.0000| p to Stant

despegar a mayor altura, o cuando hay e f—

. , . arify Acc. - 99
signos evidentes de pérdida de altura beeetoration Loneth )
después del ascenso vertical. anding Hetght " 25.0000] g
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¥ PARAMETROS DE DESPEGUE Y ATRRIZAJE  joUAV

Parametros de velocidad

Velocidad crucero/Velocidad de ascenso:

Simply Configuration - O
La velocidad aerodinamica de la aeronave ™ - =
durante el ascenso y el crucero, por lo general, no — “Spld
necesita modificarse. Minimm ACL [ 30.0000] Gl e

Climb Coe. Climb 28.0000| m/s
Este valor es la velocidad aerodinamica indicada s Throttle /
(IAS). En vuelo real, la visualizacidn del horizonte ;ghlnn _% Capture Value
es la velocidad aerodindmica real (TAS). En Clariy Ace. e
general, cuanto mayor sea la altitud, mayor sera Deceleration Length n

)
o
=3
S
S
Lol

Landing Height m

la velocidad aerodinamica real. Por lo tanto, la
velocidad aerodinamica real y el wvalor
preestablecido pueden tener grandes diferencias.
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g PARAMETROS DE DESPEGUE Y ATRRIZAJE

Parametros de aterrizaje

L. Simply Configuration - ad
Desviacion lateral Esas son las condiciones para o
Desviacién de altura la t.ran5|C|on de vuelo al - —
aterrizar.
Take off Speed
C le la d | isn del Minimum AGL m Cruise /s
ontrole la desaceleracion de
Control de Clish e ctis
aceleracién UAV cuando se encuentre en
vuelo multirrotor. / Landing \ Throttle
Lateral Deviation m Gaptime Valie
longitud de Configure la longitud de i erat TR
. s .7 .o i _ 1. 5500
desaceleracién desaceleracién del ala fija en clarify fee e
el plan de aterrizaje Deceleration Length m
Landing Height | 25.0000] p
Altura de Configure la altura del dltimo \.. J
Aterrizaje waypoint 1998.
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/¥ PARAMETROS DE DESPEGUE Y ATRRIZAJE  joUAV

Parametros de aterrizaje

Desviacion lateral La desviacion lateral permitida predeterminada es de 20 m y la desviacién de altitud es de 15 m.
Desviacion de altura Cuando la aeronave sigue dando vueltas, este valor se puede aumentar para que aterrice.
Control de

aceleracion No es necesario cambiar

longitud de

., No es necesario cambiar
desaceleracion

El valor predeterminado es de 25 m, en circunstancias normales, la altura de aterrizaje no debe
superar los 50 m. En el vuelo real, cuando la aeronave entra en la etapa de transicion, el piloto
automatico no controla activamente la altitud, por lo que la altitud real cuando llega al ultimo
punto depende de la desaceleracion real y la influencia del flujo de aire ambiental; por lo general,
la altitud real es mayor cuando la aeronave alcanza este ultimo punto.

Altura de
Aterrizaje
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g PARAMETROS DE DESPEGUE Y ATRRIZAJE

Parametros de motor

Auto encendido del acelerador

La cantidad de aceleracidon proporcionada por el piloto
automatico cuando la aeronave se enciende
automaticamente durante la fase de despegue vy
ascenso.

Este aceleracion se obtiene de la regulacidon del motor, y
su velocidad correspondiente generalmente es de 2000
RPM (sin exceder el rango de 2000-2500 RPM) para
evitar problemas de velocidad del motor demasiado
baja, apagado o fuerza de traccidon excesiva.

Simply Configuration
Basic Command IAS

Take off
Minimum AGL

Climb Coe.

Landing

Lateral Deviation
Height Deviation
Clarify Acc
Deceleration Length

Landing Height

30. 0000
1. 0800

Default

Speed

Cruise __29. 0000| m/s
Climb 28.0000 m/s

Throttle

0. 1200

Auto Start

Capture Value
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’ PARAMETROS DE EMERGENCIAS SUAV

Emergency Parameter X

Altitud de vuelo emergencia

Altitude Limit

i Min. Altitude 650] [m] ]Return if Descending
AltltUd minima de Vue|0 Max. Altitude [m] [v]Height Exceeds Limit, Flight Termination

. . . ;. Rou‘ge Protection 0| [m] DPrqtection Height over Limit,
Limitar la altitud minima para que la aeronave vuele. En modo i 9 Drigit temination

vuelo, si la altitud de la aeronave es inferior a la establecida, la Min Terrain Alt [ 30| [n] [JTerrain Alt Dodge
aeronave realizara un aterrizaje forzoso. [Se puede modificar segin  pata Link radio Tineout Linit
la elevacion del punto de despegue y aterrizaje, 50 m por encima de Radio Timeout B [05]u [00]s

T A Total Flight Time Limit, Flight Return Flight voltage limit, then:
la elevacidn del suelo]. , ;
[] Timeout Return [] Lower Voltage Return
Flight Timeout i [00] S Voltage Limit [v]
o ’ o
AItItUd maxima de Vue|0 %km from Landing Point, radio timeout [M Voltage is too high return
anding

& Timeout Landing Overvoltage Voltage [v]
Limitar la altitud maxima a la que puede volar la aeronave [La Radio Timeout  [00] K [01 |y [40] s
configuracion predeterminada es 6000, NO €S NECEeSAri0 1t tne engine stalling, then:

mOdlflca rla]. [“IRestart In The Air
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’ PARAMETROS DE EMERGENCIAS

Altitud de vuelo emergencia

Volver si desciende

Cuando el acelerador de la aeronave esta completamente presionado
y aun continua bajando, activara el retorno y volvera al punto O [estd
marcado de forma predeterminada, no es necesario modificarlo]

Proteccion de rutas

Cuando la aeronave esta volando en la ruta y la altitud es inferior al
valor establecido y la aeronave se vera obligada a aterrizar

Altitud minima del terreno

Obtenga la diferencia de altura. Si la diferencia de altura es menor
qgue el valor establecido, trepara para corregir. Si no se puede
corregir, efectia un aterrizaje de emergencia [marcado por defecto,
no es necesario modificarlo]

Emergency Parameter

Request

Altitude Limit

Min. Altitude

Max. Altitude

I—SSOI [m] []Return if Descending
5000| [m] [v]Height Exceeds Limit, Flight Termination

Altitude

Route Protection 0 DProtection Height over Limit,
:I (m] Flight Termination

Min. Terrain Alt [m] []Terrain Alt Dodge

Data Link Radio Timeout Limit
H[05]w [00]s

Total Flight Time Limit, Flight Return

Radio Timeout

[] Timeout Return
[00] u [00]w [00]s

2km from Landing Point, radio timeout
landing

Flight Timeout

Timeout Landing

[00] 1 [01]u [40]s

If the engine stalling, then:

Radio Timeout

V] Restart In The Air

Flight voltage limit, then:

Lower Voltage Return

[v]

[V Voltage is too high return

Overvoltage Voltage [v]

Voltage Limit

DRI*NESVIP

CAPACITACION




’ PARAMETROS DE EMERGENCIAS

Emergencia de comunicaciones Cpene Y e

Ve . . - Request -_Send
Limite de tiempo de espera de radio de enlace de datos Pe———
Cuando el enlace de datos se desconecta y no se restablece después MinAltide 6% [n] [JReturn if Descending
del tiempo establecido, se activara la vuelta a casa con el tiempo al Mux Aleitde | 5000 [u] Etetght Exceeds Lintt, Flight Terataation
punto de referencia 0. e = 9l DR remmation
[la configuracion predeterminada es de 5 minutos, que se puede Min Terrain Alt | 30| [a] (] Terrain Alt Dodge
modificar segun las necesidades de |a tarea] ik Radio Timeest Linis \
Limite total de tiempo de vuelo Radio Timeout (00 /M (05w [00]s
Si el tiempo total de vuelo supera el valor establecido, la aeronave Seliviiiela e [l s
volvera automaticamente al punto 0 [Configuracién predeterminada, Flight Timeout |90 [00]y [00]s  |voltage Limit 29.7) [v]
se puede mOdlflcar Segun IaS neceS|dadeS de Ia ta rea] Zl’kmdfrom Landing Point, radio timeout [V]Voltage is too high return

anding

o . . . vervoltage Voltage 341 [v]

Tiempo de espera en el radio de aterrizaje [ Tineout Landing premvelteee foltaee =

Radio Timeout |00 H |01y 40§

Si el enlace de datos de la aeronave se interrumpe dentro de los 2 km del
. . . . . p If the engine stalling, then:
punto de aterrizaje y excede el tiempo establecido, ingresara
" . . . , . . s [VIRestart In The Air
automaticamente a la ruta de aterrizaje y aterrizara [la configuracion /

predeterminada es de 2 minutos, no es necesario Modificar].
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’ PARAMETROS DE EMERGENCIAS SUAV

Emergency Parameter

Altitude Limit

REtOrnO de baja tenSién Min. Altitude 650/ [m] “]Return if Descending

. . . s . . . Max. Altitude [m] [v]Height Exceeds Limit, Flight Termination
Cuando el voltaje de alimentacion principal es continuamente — -
Route Protection j‘ inl DProtectlon Height over Limit,

inferior al valor establecido , la aeronave volverd |Atitude L T
automaticamente al punto 0 [La configuracion predeterminada | Vin Terrain alt [n] (] Terrain Alt Dodge
de cada modelo es diferente y debe modificarse de acuerdo oata vink radio Tineout Linit

Excepcion de emergencia de energia

con el entorno de vuelo] Radio! Timeout i [05]y [00]s
Total Flight Time Limit, Flight Return Flight voltage limit, then:
[J Timeout Return [V] Lower Voltage Return
Flight Timeout H M S Voltage Limit [v]

Reinicio del motor en el aire

%lglgdfigm Landing Point, radio timeout M Voltage is too high return
Cuando se detecta la detencidn del motor, intentara el reinicio o rineour Landine overvoltage Voltage| 34| [v]
automdticamente [Marcado de forma predeterminada, no es  Redio Timeour 00/ 01w [40]s
necesario modificarlo] If the engine stalling, then:

M Restart In The Air

DRI*NESVIP

CAPACITACION



JOUAV

Unmanned Aircraft System

Gracias por su
atencion!

DRI*NESVIP

CAPACITACION
A



