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LA EMPRESA SPEEDBIRD HA AUTORIZADO A
DRONESVIP A UTILIZAR EL CONTENIDO DE
ESTE “MODULO ESPECIFICO” PARA EL
CURSO DE TRANSPORTE CON RPA BVLOS

&%speedbird
DRONESVIP
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GENERALIDADES DE

SPEEDBIRD DLV-1 NEO




GENERALIDADES DE SPEEDBIRD DLV-1 NEO
ESPECIFICACIONES TECNICAS

VANT MULTIROTOR CLASE C - SEXTACOPTERO

PESO MAXIMO DE 15 KG

DESPEGUE:

CAPACIDAD DE CARGA: HASTA2,5 KG

AUTONOMIA: 45 MIN DE VUELO

VELOCIDAD MAXIMA : 50 KM/H

VELOCIDAD DEL 30KM/H

VIENTO:

CONECTIVIDAD: 4G/5G

SENSOR #1 : CAMARAS DE NAVEGACION
SENSOR #2 : LIDAR PARA POSICIONAMIENTO
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ARMADO DE BRAZOS DLV-1 NEO

CONECTAR LOS BRAZOS SEGUN SU POSICION DE GIRO
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ARMADO DE BRAZOS DLV-1 NEO

UNIMOS LOS CONECTORES Y APLICAMOS PEGAMENTO EN LOS
TORNILLOS PARA EVITAR VIBRACIONES
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PARACAIDAS DLV-1 NEO

CILINDRO DE GUARDADO PIROTECNIA PARACAIDAS
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PARACAIDAS DLV-1 NEO

REMOVEMOS PARACAIDAS PARA COLOCAR LA PIROTECNIA

8c75-8¢5a98177cc3.mov
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PARACAIDAS DLV-1 NEO

EXTRAEMOS TAPA INTERIOR DEL CILINDRO PARA COLOCAR PIROTECNIA
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PARACAIDAS DLV-1 NEO

COLOCAMOS LA PIROTECNIA'YY ACOMODAMOS NUESTRO PARACAIDAS

I-l'l-l

. &
CAPACITACION en Aeronaves Remotamente Piloteadas .. fl a X, X



CONECTIVIDAD 4G DLV-1 NEO

m /

+ CHIP DE TELEFONO MOVIL CON 4G

+ DEBERAN SER DE DISTINTAS COMPANIAS, SE
RECOMIENDAN 2 O MAS PARA SU BUEN FUNCIONAMIENTO

+ TENDREMOS SOPORTE TECNICO DE SPEEDBIRD 24/7 PARA

COMPROBAR NUESTRA CONECTIVIDAD ANTES DE SALIR A
CAMPO.
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BATERIAS DLV-1 NEO

RECOMENDACIONES:

+ RESPETAR PAR DE BATERIAS SIN INTERCAMBIARLAS

+ CARGARLAS A 10.0 A AL USAR, DE NO SER ASI, PONER LAS
BATERIAS EN STORAGE A 16.0 A DE DESCARGA.

+ CONTAR CADA CICLO DE CARGA, SU VIDA UTIL ES DE 400
CICLOS TOTALES.

+ CHEQUEAR SIEMPRE LOS CONECTORES Y CABLES ANTES DE
CADA VUELO.
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QUE NECESITAMOS PARA VOLAR?
DLV-1 NEO
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PLANIFICACION DE DESPEGUE Y
ATERRIZAJE DLV-1 NEO

Para planificar una misién de entrega, es esencial respetar las distancias y alturas
maximas segun nuestro manual de operaciones y normativas de nuestro pais de origen.

Cada area de operacién debe ser analizada en detalle con respecto a:

— 1. Despegue y aterrizaje (area libre y delimitada) \"

2. Coordenadas sexagesimales (extraidas Google earth/maps/posicion del drone) para
planificacién de mision.

3. Obstaculos naturales y artificales de nuestra ruta.

4. Conexion a 4G en ruta para evitar perdidas de conexion.

5. Personal habilitado para actuar ante una eventual falla del equipo en zona de entrega

y ruta.
6. Evaluar distancias maximas de recorrido segun tipo de vuelo. W

IMPORTANTE: para nuestro droneports/dronepads, es importante delimitar bien el area
— con un radio de operacion de 20 metros desde el centro del ARUCO(QR),y delimitar area
con conos o cercado.
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EXTRACCION DE COORDENADAS
DLV-1 NEO
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INGRESO INTERFAZ WEB
SPEEDBIRD AERO

Ingresamos con nuestro usuario y contrasefia asignado

4% Speedbird Aero
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INTERFAZ WEB SPEEDBIRD AERO

Creacion de Droneports y Dronepads

Para crear el dronepads (puntos de aterrizaje y despegue del VANT), es necesario definir el poligono
DRONEPORT, que es una zona de exclusion aérea para otros drones con UTM habilitado.

FLIGHT PLAN DRONE/MODEL DRONEPORTS DRONEPADS REPORT

Your droneports

Here you can manage your droneports. A droneportis &
min aiport area designedito support the takeoff and
landing of s¢ rones from its hub.

ADD DRONEPORT b

[0 searhiter

o PERU - HUB/DELIVERY
PERUSITE
0600 2300 Lma

OPENOPERATING

@ PORT MARITIMO
DRONE DLV
V0 200 B Ares

OPENOPERATING
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INTERFAZ WEB SPEEDBIRD AERO

Creacion de Droneports y Dronepads

Una vez realizado nuestro puerto de drones, vamos a realizar nuestros Dronepads que seran los
despegues y aterrizajes de nuestro vuelo con las coordenadas que extrajimos del Google maps.

FLIGHT PLAN DRONE/MODEL DRONEPORTS DRONEPADS REPORT

Mapa  Hibrido ~ Light White ~ DarkLuna
Your droneports

Here you can manage your droneports. A droneportis &
mini aiport area designed to support the takeoff and
landing of several drones from s hub.

ADD DRONEPORT

0O seachfiter

o PERU - HUB/DELIVERY
PERUSITE

060 200 Lma

OPEN OPERATING

PORTMARTINO
DRONE DLV 'PUERTO DE OPERACIONES
0700 2200  Buenos Ares

OPEN OPERATING

o PUERTO DE OPERACIONES
PUERTO DE OPERACIONES
0700 0000  Buenos Afres

tpsuatamspeedbirdaerapphimiFtat-doneport
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INTERFAZ WEB SPEEDBIRD AERO

Creacion de Droneports y Dronepads

FLIGHT PLAN DRONE/MODEL DRONE-ORTS DRONEPADS REPORT

Mapa  Hibrido ~Light White  Dark Luna
Your droneports /

Here you can manage your droneports, A droneportis
mini airport area designed to support the takeoff and
[anding of several drones from its hub

ADD DRONEPORT I

[ Search fer

o PERU - HUB/DELIVERY
PERU SITE
0600 2300 Lima

OPEN/ OPERATING

o PORT MARITIMO
DRONE DLV
0700 2200  Buenos Ares

OPEN/ OPERATING

o PUERTO DE OPERACIONES

PUERTO DE OPERACIONES
0700 00:00  Buenos Ares

dgens S200 s | ondciones
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INTERFAZ WEB SPEEDBIRD AERO
PLANIFICACION DE VUELO

FLIGHT PLAN DRONE/MODEL DRONEPORTS DRONEPADS REPORT

Mapa  Hibrido

Your dronepads

Here you can manage your dronepads. They are your
private network of takeoff and landing locations,
designated for use by one drone at a time.

ADD DRONEP!

0 searchfiter

AXION
AXION
UBUS RGN

DESPEGUE DV
DESPEGUE DV

UBS R

ENTREGADV
ENTREGADV
WBES  HHHW

PER DELIVERY SITE
PER DELIVERY SITE
12BAS TEHHW

PERHUB SITE

PERHUB SITE
1228218 T64534W

frances ennordelta

| aosdelmap 82004 migees 62024 i,

Jg
1)
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INTERFAZ WEB SPEEDBIRD AERO

e

Una vez realizado el plan de vuelo podremos acceder para ver el tablero de comandos

Aplicamos en “yes” para poder acceder al comando de vuelo.

Please, confirm

Are you ready to fly this mission? Vuelo Entrega DV
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INTERFAZ WEB SPEEDBIRD AERO

Peso de la carga

Please, confirm the cargo info before takeoff

</ Manual entry

Indicaremos que peso llevara en el interior de la caja, antes de despegar con nuestra balanza e
indicaremos cuantos items llevaremos, guardamos vy listo!!!
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PREVIO AL DESPEGUE SPEEDBIRD AERO

Flight Plan: Tin - Code: 7 3 RVNT a Schreine -2: Spee t START TIMER! FLIGHT WEIGHT SERVO

Status
(CMP) ONLINE
(LTE) 4G 100%
(RPA) STANDBY
(APS) STANDBY

e — FLUJO DE CHEQUEO

STABILIZE
L

-34.3985327,-58.6596651 o’ 3 £ N T Y G < e Distance 55.6 m

Duration 51.5 min

. Follow Drone . Motors Map

‘ 93% ‘ ‘ 16 = ‘46°C

Battery Level GPS Sats IMU Temp

249v -27A 3DFix 68 Humidity 37%

[
0 748\ 0 by P \
4 ) » Y . . - - ~
. AN Precipitation
-1m ‘ 16 0 3 3 . Visibility

Wind

Altitude GPS2 Sats Speed (km/h) i

LiDAR 0.34m 3DFix 68

Yoogie un problema de Maps

Ese es el flujo de trabajo para conversar antes de volar siempre comentar los parametros en voz alta para poder chequearlos y poder armar el
drone para su despegue.

p UL
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PREVIO AL DESPEGUE SPEEDBIRD AERO ﬂ ﬁ

Check list Previo y conversacién con Binomio

Es importante destacar que previo al despegue deberemos comunicarnos con nuestro binomio en campo de entrega.

1
§4 speedbird
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PREVIO AL DESPEGUE SPEEDBIRD AERO

e

Una vez el drone esta chequeado y tenemos la autorizacién del piloto remoto de Speedbird y nosotros
consideramos que ya podemos despegar, antes de los 8 seg hacemos click en “TAKE OFF”, si esto no
sucede el drone apagara los motores y debemos reiniciar el procedimiento.

WARNING! Takeof!

El cursor del mouse debera
siempre estar en “PAUSA”.

Terminate

A
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VUELO SPEEDBIRD AERO

&

FORWARD AND
BACK

Comandos de joystick

—

{) CGpwrac @ @

+ 3¢

Mezclador de audio

¢ Ninguna fuente selecciona

B Transicionesdeescena 7 Controles

LY (e Iiciar Transmision

5

- ¢ 5 Detener Grabacicn
_U'U b Iniciar Cémara Virtual

- () Modo Estudio

Ajustes
Salir

LIVE: 00:00:00  REC:00:00:00  CPU: 2.1%, 30.00 fps

START TIMER!

FLIGHT WEIGHT SERVO EXIT

Status
(CMP) ONLINE
(LTE) 46.100%
(RPA) STANDBY

(APS) STANDBY

(LAT) BEST

STABILIZE

Distance 55.5m

Duration 90.7 min

Precipitation
Visiiity
Wind

Humidity

RIS Combinaciones de teclas | Datos del mepa ©2023 Imagenes 52023 Aitus, CNES / Albus, Marar Techndlogles | Terminos | Notificar un problema de Meps.

BQLOCABO0-AWBE

523PM

o
Ay RO &
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Grabar siempre la
pantalla del vuelo




CONSIDERACIONES EN VUELO ﬂ T

REGRESO Y ATERRIZAJE EN EL ORIGEN

Después de liberar la carga en la plataforma de drones de
destino, el vant inicia el retorno automatico a la plataforma de
drones de origen. El mapa muestra un punto de control verde en
el punto de destino, lo que indica que la carga se entregd con
exito.

A su regreso, al llegar a la plataforma de drones de origen, el UAS
inicia un descenso operativo. El piloto remoto siempre debe
monitorear la camara terrestre para verificar el posicionamiento
del descenso del UAS.

A 25 m sobre el nivel del suelo, aparece el mensaje "READY FOR
LANDING" en la pantalla de RPS, y espera la confirmacion del
piloto para proceder con el aterrizaje, de no ser asi, bajara solo
dejara la carga y retornara al "‘punto de inicio.
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REPORTES DE VUELO

v Cloud Control Server (Staging) 2.2.0 -
Al final de la misién, el piloto debe realizar
e el siguiente procedimiento:
Informe de cualquier fallo, si es necesario,
- en la pantalla emergente.
Inserte el pin de seguridad del controlador
de paracaidas.

Desconecte y retire las baterias.
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PREGUNTAS!




